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1 Girig ve Glvenlik

1 Giris ve Guvenlik

1.1 Giris

Bu el kitabinin amaci

Bu el kitabinin amaci asagidakiler icin gerekli bilgileri vermektir:
¢ Montaj

e Calistirma

e Bakim

DIKKAT:

Uriini monte etmeden ve kullanmadan dnce bu el kitabini dikkatlice okuyun. Uriiniin
uygun olmayan kullanimi yaralanmalara ve maddi hasara yol acabilecegdi gibi, garantiyi de
gecgersiz kilabilir.

UYARI:

Bu el kitabini gelecekte bagvurmak tzere saklayin ve Griiniin yakininda hazir bulundurun.

1.1.1 Kalifiye personel

UYARI:
Bu Uriin sadece kalifiye personel tarafindan kullanilmahdir.

e Frekans donlsturiclniin sorunsuz ve glivenli bir sekilde calismasi igin dogru ve
glvenilir tagima, depolama, calisma ve bakim gereklidir. Sadece kalifiye personel bu
ekipmani kurmaya veya kullanmaya yetkilidir.

o Kalifiye personel, ilgili yasa ve yénetmelikler uyarinca kurulum, devreye alma ve
ekipman, sistem, devre bakimlarini yapmaya yetkili egitimli calisan olarak
tanimlanmaktadir. Ayrica, personel bu belgede acgiklanan talimatlari ve giivenlik
onlemlerini iyi bilmelidir.

e Gozetmenlik yapilmadigi ve bir profesyonel tarafindan egitilmedigi stirece, donanimsiz
kisilerin GriinG kullanmamasi gerekir.

e Cocuklarin Grlin Gzerinde ya da cevresinde oynamadiklarindan emin olunmalidir.

1.2 Guvenlik

UYARI:

® Yaralanmalari 6nlemek icin operator emniyet onlemlerine dikkat etmelidir.

* Bu el kitabinda belirtiimeyen Griiniin herhangi bir ¢alistirma, montaj veya bakim isi
6lum, ciddi yaralanma veya ekipmanin zarar gérmesine yol agabilir. Buna, ekipman
Uzerindeki herhangi bir degisiklik veya Xylem tarafindan saglanmayan parcalarin
kullanimi da dahildir. Ekipmanin kullanim amaci hakkinda herhangi bir sorunuz varsa,
devam etmeden 6nce lutfen bir Xylem temsilcisine bagvurun.

e Servis uygulamasini yetkili bir Xylem temsilcisinin onayi olmadan degistirmeyin.

DIKKAT:

Bu el kitabindaki yonergeleri uygulamaniz gerekir. Bunun yapilmamasi, fiziksel
yaralanmalara, hasara veya gecikmelere yol acabilir.
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1 Giris ve Glvenlik

1.2.1 Emniyet mesaji seviyeleri

Emniyet mesajlar hakkinda

Uriinti kullanmadan énce emniyet mesajlarini ve ydnetmeliklerini okumaniz, anlamaniz ve
bunlari takip etmeniz son derece dnemlidir. Bunlar asagidaki tehlikeleri dnlemeye
yardimci olmak Gzere yayinlanmistir:

e Yaralanmalar ve saglik sorunlari

e Uriiniin hasar gérmesi

e Uriiniin hatal calismas

Tanimlar

Emniyet mesaji seviyesi Anlami

TEHLIKE: Onlenmedigi halde 6lim veya ciddi yaralanmalara yol
acacak bir tehlikeli durum.

UYARI: Onlenmedigi halde 6liime veya ciddi yaralanmalara yol
acabilecek tehlikeli durum.

yaralanmalara yol acabilecek tehlikeli durum.

Elektrik Tehlikesi: Talimatlara diizgiin bir sekilde uyulmadiginda elektriksel
risk olasiligji

: DIKKAT: Onlenmedigi halde kiiciik veya orta derecede

UYARI: * Onlenmedigi taktirde istenmeyen sonuclara yol
) acabilecek bir potansiyel durum
e Yaralanmaya yol agmayacak bir uygulama

Sicak yiizey tehlikesi

Sicak ylzey tehlikeleri, tipik tehlike seviyesi sembollerinin yerine gegen 6zel bir sembol
tarafindan belirtilir:

DIKKAT:

1.3 Kullanici emniyeti

Genel emniyet kurallan
Bu emniyet kurallar gecgerlidir:
e Calisma alanini her zaman temiz tutun.

e Calisma alaninda bulunan gaz ve buharlardan kaynaklanan risklere dikkat edin.

e Elektrik tehlikelerini &nleyin. Elektrik carpmasi veya kivilcim olusmasi tehlikelerine
dikkat edin.

e Bogulma tehlikesi, elektrik kazalari ve yanma sonucu yaralanma risklerinin her zaman
bilincinde olun.
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1 Girig ve Glvenlik

Emniyet ekipmani

Sirket ydnetmeliklerine uygun emniyet ekipmanlari kullanin. Calisma alaninda bu emniyet
ekipmanlarini kullanin:

Elektrik baglantilan

Kask

Koruyucu gozlikler, tercihen yanlar siperli
Koruyucu ayakkabi

Koruyucu eldiven

Gaz maskesi

isitme korumasi

ilk yardim seti

Emniyet ekipmanlari

UYARI:

Emniyet cihazlarn takilmadigi stirece bir Grind asla ¢alistirmayin. Bu el kitabinin diger
bolimlerindeki emniyete 6zel bilgilere de bakin.

Elektrik baglantilari, sertifikali elektrik teknisyenleri tarafindan tim uluslararasi, ulusal ve
yerel yonetmeliklere uygun olarak yapilmalidir. Sartlar hakkinda daha fazla bilgi icin
elektriksel baglantilar 6zel olarak ele alan bolime bakin.

Calismadan 6nce alinacak 6nlemler

Uriinle veya Grinli baglantili olarak ¢alisirken bu emniyet dnlemlerine uyun:

Calisma alaninin ¢evresinde, 6rnegin bir korkuluk gibi uygun bir bariyer olusturun.
Tim emniyet korumalarinin yerinde ve saglam olduklarindan emin olun.

Geriye cekilmek icin yolda bir engel bulunmadigindan emin olun.

Yaralanmalari ve maddi hasari 6nlemek igin Griiniin yuvarlanmamasini veya
dismemesini saglayin.

Kaldirma ekipmaninin iyi durumda oldugundan emin olun.

Bir kaldirma kemeri, bir emniyet halati ve gerekirse bir gaz maskesi kullanin.
Tutmadan 6nce tim sistem ve pompa bilesenlerinin sogumasini bekleyin.

Urlintin iyice temizlendiginden emin olun.

Pompanin bakimindan dnce gticu kesin.

Kaynak yapmadan veya elektrikli el aletleri kullanmadan énce patlama riskini kontrol
edin.

Calisma sirasinda alinacak énlemler

Urinle veya Granli baglantili olarak calisirken énce bu emniyet dnlemlerine uyun:

Asla tek basiniza calismayin.

Her zaman koruyucu giysiler ve eldiven giyin.

Asili ylklerden uzakta durun.

Uriinii her zaman kaldirma cihaziyla kaldirin.

Uriin bir otomatik seviye kontroliiyle kullaniliyorsa, ani baslama riskini géz éniinde
bulundurun.

Baslangig sarsilmasi siddeti olabilir, dikkatli olun.

Pompayi s6ktiikten sonra bilesenleri suyla yikayin.

Pompanin maksimum calisma basincini agmayin.

Sistem basin¢landirldiginda, herhangi bir havalandirma veya bosaltma valfini agmayin
veya herhangi bir tapayi s6kmeyin. Pompayi parcalarina ayirmadan, tapalari sékmeden
veya tesisatl ayirmadan dnce, pompanin sistemden yalitildigindan ve basincin
bosaltildigindan emin olun.

Pompayi asla duzglin takilmis bir kaplin olmadan calistirmayin.
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1 Giris ve Glvenlik

Cildi ve gozleri yikayin

Gozleriniz veya cildinizle temas eden kimyasal maddeler veya tehlikeli sivilar igin
asagidaki proseddrleri uygulayin:

Kogul Eylem
Goze giren kimyasal madde  |1. Goz kapaklarinizi parmaklarinizla kuvvet uygulayarak agik tutun.
veya tehlikeli sivilar 2. Gozleri gdz yikama maddesiyle ve akan su altinda en az 15 dakika boyunca
yikayin.
3. Tibbiyardimalin.
Ciltle temas eden kimyasal 1. Kimyasal bulagmig tiim giysileri ¢ikartin.
madde veya tehlikeli sivilar 12, Cildinizi en az 1 dakika boyunca su ve sabunla yikayin.
3. Gerekirse tibbi yardim isteyin.

1.4 Cevrenin korunmasi

Emisyonlar ve atiklarin bertarafi
Yerel ybnetmelikler ve yasaklara uyun:
e Emisyonlarin ilgili makamlara bildirilmesi
e Kati ve sivi atiklarin ayrilmasi, geri déntisim ve bertaraf edilmesi
e Dokiulmelerin temizlenmesi

Ozel tesisler

DIKKAT: Radyasyon Tehlikesi

Uriin niikleer radyasyona maruz kalmigsa, Xylem'i bilgilendirmeden ve uygun kararlar
alinmadan Urini Xylem'e GONDERMEYIN.

Geri donusiim talimatlan

Geri donusim ile ilgili olarak her zaman yerel kanun ve yonetmelikleri izleyin.

Atik ve emisyon talimatlari

Elektrik bilesenleri iceren ekipmanlari evsel atiklarla
birlikte bertaraf etmeyin.

Yerel ve gecerli yasalara uygun olarak toplayin.

1.5 Garanti

Garanti hakkinda bilgi igin satig s6zlesmesine bakin.

1.6 Yedek parcalar

UYARI:

Asinmis veya arizali bilesenleri degistirmek icin sadece orijinal pargalar kullanin. Uygun
olmayan parcalarinin kullanilmasi yanlis calisma, hasar ve yaralanmalara yol actigi gibi
garantiyi de gecersiz kilar.

Uriiniin yedek parcalari hakkinda daha fazla bilgi icin, Satis ve Hizmet birimine basvurun.
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1 Girig ve Glvenlik

1.7 AB Uygunluk Beyani (N. LVD/EMCDO5)

1. Cihaz modeli/Uriin: — lsim plakas!

2. imalatgi adi ve adresi: Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza VI
italya

3. isbu uygunluk beyani tamamen imalatginin sorumlulugu altinda verilmistir

4. Beyan konusu: Elektrikli pompa icin frekans doniistiriicti (degisken hizli siiriict)
HYDROVAR® asagidaki modeller
HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010
HVL3.110-A0010

5. Yukandaki beyan konusunu olusturan ekipman, iligkin Avrupa Birligi harmonize ydnetmeligine uygundur:

e 26 Subat 2014 tarihli 2014/35/UE sayili Direktif (Belirli Gerilim Sinirlani Dahilinde Kullaniimak Uzere

Tasarlanmig Elektrikli ekipman)
e 26 Subat 2014 tarihli 2014/30/UE sayil Direktif (elektromanyetik uyumluluk)

6. Uygulanan iliskin harmonize yonetmelik referanslari veya uygunlugun beyan edildigi diger teknik standart

referanslar:
e EN61800-5-1:2007

e EN61800-3:2004+A1:2012 (*), EN 61000-6-1:2007, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007+A1:2011

(*) Kategori C3

7. Onaylayan Kurulus: -

8. Ek bilgiler: -

Asagjidakiler adina imza: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore,18/04/2016

Amedeo Valente /
Muihendislik ve AR&GE Midiri /4 W

rev. 00

1.8 EU uygunluk beyani

1. Benzersiz tanimi elektrikli ve elektronik N. HVL

aygitlarda:

2. imalatci adi ve adresi: Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza VI
italya

3. Isbu uygunluk beyani tamamen imalatcinin sorumlulugu altinda verilmistir

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



1 Giris ve Glvenlik

4. Beyan konusu: Elektrikli pompa icin frekans doniistiiriicti (degisken hizli siiriict)

HYDROVAR® asagidaki modeller

HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010

HVL3.110-A0010

5. Yukarida belirtilen beyanin amaci, belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik aygitlarda kullanimina dair
kisitlamayi kapsayan Avrupa Parlamentosu 2011/65/EU nolu Direktifi ve 8 Haziran 2011 tarihli Konseyi ile
uyumludur.

6. Uygulanan iliskin harmonize yonetmelik referanslari veya uygunlugun beyan edildigi diger teknik standart
referanslar: -

7. Ek bilgiler: -
Asagjidakiler adina imza: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore,18/04/2016

Amedeo Valente /
Muihendislik ve AR&GE Md(iri / W

rev.01
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2 Tasima ve Depolama

2 Tasima ve Depolama

2.1 Sevkiyati kontrol etme

2.1.1 Ambalaji kontrol etme

1.
2.
3.

Teslim aninda pakette herhangi bir hasarli veya eksik 6ge olup olmadigini kontrol edin.
Herhangi bir hasarli veya eksik 6geyi sevk irsaliyesinde not edin.
Herhangi bir sey bozuksa, tagima sirketine bir talep formu dizenleyin.

Bu Uriin bir distribGtor tarafindan teslim alinmis ise, taleplerinizi dogrudan distribitére
yonlendirin.

2.1.2 Uniteyi kontrol etme

1.

4.

Ambalaj malzemelerini Grinden ayirin.
Tim ambalaj malzemesi yerel ydnetmeliklere gore elden ¢ikartiimalidir.
Herhangi bir parcanin hasarli ve eksik olup olmadigini kontrol edin.

Uygulanabiliyorsa, tiim vidalari, civatalar veya baglantilari sékerek Griint serbest
birakin.

Emniyetiniz icin civileri veya kayisglari kullanirken dikkatli olun.

Herhangi bir sorunla karsilagsmaniz durumunda satis temsilcisi ile iletisime gecin.

2.2 Sistem kaldirma

UYARI:

Birlestirilmis tniteler ve bilesenleri agirdir. Bu ekipmani diizgiin kaldirmamak ve asmamak
ciddi yaralanmalara ve/veya maddi hasara yol agabilir. Ekipmani sadece 6zellikle
belirtilmis olan kaldirma noktalarindan kaldirin. Halkali civatalar, sapanlar ve gergiler
kaldirilacak yukin tamamina uygun degerlere sahip olmali, buna gore secilmeli ve
kullaniimalidir.

UYARI: Ezilme Tehlikesi

1) Uniteyi daima belirlenmis kaldirma noktalarindan kaldirin. 2) Uygun kaldirma donanimi
kullanin ve Griiniin uygun sekilde baglandigindan emin olun. 3) Kisisel koruyucu
donanimlarinizi giyin. 4) Kablolardan ve asili ylklerden uzak durun.

10
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2 Tasima ve Depolama

Kaldirma semalari

8 HVNG-IOM_LIFTING-1_A_SC

HVNGIOM_LIFTING2_A_SC

2.3 Tasima talimatlari

Onlemler

UYARI:

e Asiliyuklerden uzakta durun.

e Gecerli kaza dnleme yonetmeliklerine uyun.

e Tasirken kablolara zarar vermeyin; sikmayin, bikmeyin veya ¢cekmeyin.

e Kablo uglarini her zaman kuru tutun.

e Uriin, son konumuna yerlesip sabitlenene kadar devrilmesini ve kaymasini engelleyin.

e Uygun kaldirma ekipmani kullanarak (istifleyici, ving, ving montaj cihazi, kaldirma
bloklari, halat sapanlar, vb.).

e Uriin her zaman kaldirma sapindan kaldirin. Uniteyi asla motor kablosundan veya
hortumdan kaldirmayin.

2.4 Depolama talimatlari

Depolama konumu

Uriin Gizeri 6rtili bir sekilde 1si, kir ve titresimin bulunmadidi kuru yerlerde
depolanmalidir.

UYARI:

Uriinii nem, 1s1 kaynaklari ve mekanik hasarlara karsi koruyun.

UYARI:

Ambalajli Grinidn Gzerine adir yikler koymayin.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu 11



3 Uriin Agiklamasi

3 Uriin Aciklamasi

3.1 Sistem aciklamasi

Sistem diizeni
Resimler hydrovar kullanilan tek pompali ve cok pompali tipik sistemleri géstermektedir.
Sistem dogrudan su kaynagina bagliysa, emme tarafinda dusiik basing senséri kullanin.

Sekil 1: Tek pompa sistemi

Sekil 2: Cok pompa sistemi

HYDROVAR'li pompa
Diyafram basing tanki
Elektrik panosu
Surgild vana

Tek yonli vana
Duslk su kontroli
Basing dlger

Basing sensoru
Bosaltma muslugu

Voo No s WD =

Basing tanki

Membranli basing tanki, su talebinin olmadigi borularda basinci saglamak icin pompanin
bosaltim tarafinda kullanilir. Hydrovar sifir talep durumunda pompanin calismasini
durdurur ve boylece blylk emis tanki kullaniimasina gerek kalmaz.

Tank onayli olmali ve sistem basincina uygun secilmelidir.

Tankin kapasitesi pompa veya pompalarin maksimum sistem akis oraninin %10'u olmalidir
(I/dk veya gal/dk'da akis oraninin 0,1 kati). Kontrol etmek Gizere su basincini dislirmek icin
hydrovar'i kapatin ve dnceden sarj edilmis dogru basinci ayarlayin.

Tankin dnceden sarj edilmis basinci agsagidaki tablo kullanilarak belirlenir:

Aktifken (bar) gereken basing ve Baglangi¢c Degeri

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
08 :
1 2 3 4 5 6 7 8 9

Oncede sarj etme basinci (bar)

12 HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



3 Uriin Agiklamasi

3.2 Uriin islevi ve kullanimi

Aciklama

HYDROVAR, pompaya takilabilen mikroislemcili frekans sistemidir. Fan sogutmal
motorlarin hemen hemen her modeline takilabilir ve standart olarak ModBus veya Bacnet
iletisimine sahip BMS sistemlerine kolayca entegre edilebilir.

Degisken hiz kontrolli sistemde, pompa her zaman dislk debide gereken basinci Urettigi

hizda caligir. Bundan dolayi on/off ve bypass sistemlerindeki kadar enerji harcanmaz
Kullanim amaci

HYDROVAR asagidaki pompa uygulamalari icin Gretilmistir:

e Basing, seviye ve akis dizenlemesi
e Kapal déngd sistemleri
e Tek veya coklu pompayla sulama uygulamalar

Uygun olmayan kullanim
Uriin sabit tork uygulamalari icin kullanilmamalidir.

Onaylar ve sertifikalar
Bu Uriin, UL508C termal bellek tutma gereklilikleri ile uyumludur.

3.3 Uygulamalar

Uygulama secenekleri
Uriin icin uygulama secenekleri su sekildedir:
e Aktuator
® Regllator
e Kaskad Seri/Senkronize
¢ Kaskad Réle

3.3.1 Aktuator

Bu mod, yalnizca tek pompa calisirken bir hydrovar icin kullanilir. Hyrovar bir harici hiz
sinyaline gére bir aktlatdr olarak caligir veya bir ya da iki programlanmig frekansta
calismaya devam eder. Bu ilgili dijital giris kullanilarak yapilir.

3.3.2 Reglilator

Bu mod varsayilan ¢alisma modu olarak ayarlanmistir ve tek pompali calismada hydrovar
icin kullanihir.

3.3.3 Kaskad Seri/Senkronize

Bu uygulamalarda, pompalarin (en fazla sekiz pompa) her biri bir hydrovar ile
donatiimalidir.

Her Hydrovar birbirine RS485 arayizi ile baglanir ve saglanan protokol ile iletigsim
kurarlar.

Coklu pompa sisteminde kullanilan farkli hydrovar kombinasyonu sistem gerekliliklerine
baglidir.

Tum pompalari kaskad seri ve senkronize modda calistirmak mimkindir. Bir hydrovar'da
hata olusursa, sistemin herhangi bir pompasi ana pompa olup kontroll ele alabilir.

3.3.4 Kaskad Role

Aciklama

Bir pompa bir hydrovar ile donatilir takilir ve bes (kdle) pompaya kadar isteye gore agik/
kapali olarak ayarlanabilir. Hydrovar ile birlikte ek bir kart (Premium Card) kullanilmasi
gerekir.

Kole pompalar calistirmak icin harici bir pano gerekir.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu 13



3 Uriin Agiklamasi

Ornek

Ornek, bir hiz kontrollii digerleri sabit hizli olmak tizere dért pompali bir hidrofor setini

gbrmektesiniz.

1. HYDROVAR
2. Harici panel

3.4 Urlin etiketi

Tur tanimlama kodu

Sekil 3: Tanimlama kodu ve yerlesimi

No. Agiklama Alternatifler

1 Marka HVL - HYDROVAR

2 Glig kaynag 2: 1~ 230 VAC
3:3~ 230 VAC
4: 3~ 380-460 VAC

3 Saft glicti *10 [kW] 015:1,5kW (2,0 HP)
022:2,2 kW (3,0 HP)
030: 3,0 kW (4,0 HP)
040: 4,0 kW (5,0 HP)
055: 5,5 kW (7,5 HP)
075:7,5kW (10,0 HP)
110: 11,0 kW (15,0 HP)
150: 15,0 kW (20,0 HP)
185: 18,5 kW (25,0 HP)
220: 22,0 kW (30,0 HP)

4 Kapanma orani A:IP55/Tin

5 Veriyolu iletigimi 0: Standart iletisim

6 Opsiyonel kartlar 0: Opsiyonel kart yok

7 Dahili ekran 1: Kurulu standart dahili ekran

8 Diger secenekler 0: Kurulu bagka secenek yok

14
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3 Uriin Agiklamasi

Ornek

AL [4]. [o7s ] [A] - [o[o] - [i]o]
1 2 3 4 56 7 8

No. Ornek Aciklama

1 HVL HYDROVAR

2 4 Giig Kaynagi: 3~ 380-460 VAC

3 075 Saft gticti: 7,5 kW (10,0 HP)

4 A Kapanma orani: IP 55/ Tiir1

5 0 Standart iletisim

6 0 Kurulu opsiyonel kart yok

7 1 Kurulu standart dahili ekran

8 0 Kurulu baska secenek yok

3.5 Teknik Bilgiler

Elektriksel 6zellikler

HVL
|2.015 |2.022 |2.030 |2.o40 |3.015 |3.022 |3.030 |3.040 |3.055 |3.075 |3.110 |4.015 |4.022 |4.030 |4.04o |4.055 |4.o75 |4.110 |4.150 |4.185 |4.220

Girig
Sebeke LN L1213 L1213
Kaynagi

Nominal girig 208-240=%10 208-240=%10 380-460+%15
voltajt (Vin):

Maksimum 11,6 115112231276 70 | 91 [133[165|235(296|439| 39 |53 | 72 (101|128 169|242 | 333381447
Girig Akimi,
devam eden
[Al:
verimlilik, 94,0 (93,5 93,5 (935 96,0 960 |960 |960 (960 (96,0 (960 (960 [965 |965 |965 |97,0 |97,0 |97,0 (97,0 (97,0 (97,0
nominal [%],
tipik:
Cikig
Cikis voltaji 0-240 Kaynak voltajin %0-100 Kaynak voltajin %0-100
V)

Maksimum 75| 10 (1431167 | 75 | 10 | 143167 (242 | 31 | 44 | 471 | 57 [ 73 | 10 [135]| 17 | 24 | 32 | 38 | 44
cikig akimi,
devam eden
[Al:

Cikis frekans 15-70
(Hz)

Cevresel 6zellikler

Saklama sicaklig 30°C[-22°F]ile 70°C[158°F] aras!
Bagil nem %5-%95 - Yogusmaya izin verilmez
Calisma sicakhigi -10°C[-14°F]ile 55°C[131°F] arasinda

%100 giic orani -10°C[-14°F] ile 40°C[104°F] aras!
gerilim orani azalmasiyla 40°C[104°F]ile 55°C[131°F] arasinda

Hava kirliligi Makinelerden dolayr agir toz bulunan calisma alanlarinda bulunan
kuru toz icerebilir. Fazla miktarda toz, asit, agindinici gaz, tuz gibi
maddelere izin veriimez.

Yiikseklik Maks. Deniz seviyesinden 1000 m yiiksekte. Deniz seviyesinden 1000
m yiiksekte bulunan kurulumlarda, maksimum ¢ikis giiciintin degeri
her ek 100 m icin %1 oraninda azaltilmalidir. Kurulum tesisi deniz
seviyesinde 2000 m yiiksekteyse, liitfen yerel dagitimciniza veya
servisinize basvurun.
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Kurulum ozellikleri

Koruma Motor tahrik girigi, harici bir devre kesici/sigorta ile korunmalidir.
Motor ag tiirii korumali gii¢ kablosu

Maksimum motor kablosu uzunlugu (EMC uyumlu olmayan), gésterilir| 50 m (164 fit)

Maksimum motor kablosu uzunlugu (EMC uyumlu olmayan), 100 m (328 fit)

gosterilmez

EMC uyumu

IEC 61800-3 ve EN 61000 serisi standartlarina gére, koruma kablosu, motor tahrik ¢ikisi ve
iletisim icin kullanilir.

Kurulumlar, EMC dogru kurulumuna gére liften (tahrik tarafinda) kaginilarak yapilmalidir,
aksi takdirde EMC garanti altina alinamaz.

Koruma sinifi

IPS5, Kapanma Turu 1
Uriini dogrudan giines 1sigina maruz birakmayin
Uriinii dogrudan yagmura maruz birakmayin

Ozellikle Griintin sicaklik sinirlarini korumak icin koruma olmadan disarida kurulum
yapmak yasaktir.

3.6 Motor termal korumasi

Motor termal korumasi, gesitli teknikler kullanilarak uygulanabilir: motor kanatlarindaki
PTC sensorl veya Yazilim Termal Kontrolt (STC).

Motor asiri isinmasina karsi koruma nominal degerden gelir. Varsayilan olarak "STC
tetiklenmesi"ne 6n ayarli olan 290 "STC Motor Korumasi".

UYARI: STC fonksiyonu, 1.125 x nominal motor akiminda ve nominal motor frekansinda
baglatilir. STC islevi, NEC'ye gbre sinif 20 motor korumasi saglar.

Motor termal korumasi motorun asiri isnmasini engeller. STC iglevi, dahili dlcimlere
dayali olan bimetal rélesini simile eden elektronik bir 6zelliktir. Ozellik asagidaki sekilde
gosterilmektedir.

300 AN \\\\
100 N S~— Lfout=1xfpmN(par. 1-23)

60 Hfour=2xfmN

50 fouT=02xfyN

Im

10 12 14 16 1.8 20 Iwn(par. 1-24)

X ekseni, Imotor gergek ve Imotor nominal arasindaki orani gosterir. Y ekseni, STC kesilip
frekans dénistiriclisind tetiklemeden dnce zamani saniye cinsinden gdsterir. Egriler,
6zel nominal hizi, iki kere nominal hizda ve nominal hizin %20'sinde gdsterir. Egri, az
motor sogumasindan dolayi STC'nin az 1sida kestigi az hizi gosterir. Bu sekilde motor
dustk hizda bile agiri isinmaya karsi korunur. STC islevi, gercek akim ve hiza dayali olan
motor sicakhigini hesaplar.

izin verilen maksimum sicakhigin hesaplanan yiizdesi, nominal degerde okuma olarak
gorinir. 293 "Motor Termali".
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STC motoru asir isinmaya karsi korunurken ve baska bir motor korumasina gerek yokken.
Yani, motor isindiginda, asiri isinmayi énlemek icin motor durdurulmadan 6nce, STC
zamanlayicisi motorun ylksek sicaklikta ne kadar slre calisacagini kontrol eder.

Motor termal korumasi, harici bir termistor kullanilarak elde edilebilir: nominal degeri
ayarlayin. 290 "STC Motor Koruma" veri degeri "Termistor kesme"ye.

3.7 Boyutlar ve agirliklar

Okuma talimatlari

Tum olciler milimetre (ing) cinsindendir.

Resimler &lgekli degildir.

Serbest mesafe

Alan

Modeller

Serbest mesafe

Uriindin Gzerinde

Tami

300 mm (12 ing)'ten fazla

Uriinler arasindaki merkezi mesafe
(kablolama icin alandan emin olmak

HVL2.015 +2.022|3.015 + 3.022 |

4.015+4.040

300 mm (12 ing)'ten fazla

icin): HVL 2.030 + 2.040 | 3.030 + 3.055 | |430 mm (17 in¢)'den fazla
4.055 + 4.110
HVL3.075 +3.110|4.150 + 4.220 |> 550 mm (21,6 ing)den fazla
Boyutsal cizimler
HYBRRGEVAR ‘
(- [ [0} [0}
95059~
[l 170 /Lo d o]
| | 1T 10
[T 1] AN 1] 1]
! J
— 216 _— -~ 205 o
HVNG-IOM_HVLA_DIMENSIONS_A_SC
] 243 —

Sekil 4: HVL2.015, HVL2.022, HVL3.015, HVL3.022, HVL4.015 + HVL4.040

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu
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: —— A
1 | I | 1T ] 185
[ [ 1111
I 276 — (el 265 —
HVNG-IOM_HVLB_DIMENSIONS_A_SC
[t 305 -

Sekil 5: HVL2.030, HVL2.040, HVL3.030 + HVL3.055, HVL4.055 + HVL4.110

| L

[l eGge)

1T 1 1 I 1 200 I ) JI
1T [T LT [ | 11
- Mu L T J J I ML
- 366 -— 337 -
HVNG-IOM_HVLC_DIMENSIONS_A_SC
et 407 —

Sekil 6: HVL3.075 + HVL3.110, HVL4.150 + HVL4.220

Agirhk

Modeller Azami Agirhk
HVL2.015 +2.022 | 3.015 + 3.022 | 4.015 + 4.040 5,6 Kg (12,3 Ibs)
HVL2.030 + 2.040| 3.030 + 3.055 | 4.055 + 4.110 10,5Kg (23 Ibs)
HVL 3.075 + 3.110]4.150 + 4.220 15,6 Kg (34,4 Ibs)

3.8 Tasarim ve diuzen

Parcalar ve aciklamalari
Hydrovar, uygulamanin gerektirdigi sekilde takilabilir.
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Konum numarasi  |Agiklama

1 Glic karti, 1s1 emicisi, EMC filtresi
2 Kontrol paneli

3 Kapak

4 Plastik kapak

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu 19
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3.9 Dahil montaj bilesenleri

Dahil bilesenler Kablo dis cap! Model
(mm) ing HVL2.015+2.022| | HVL2.030+2.040| | HVL3.075+3.110|
3.015+3.0224.015 | 3.030 + 3.055|4.055 4150 + 4.220
+4.040 +4.110
Kablo Rakorlari ve M12 3570 0.138 = 3 3 3
Kilit Somunlar 0.275
M16 5,0+ 10,0 0.197 + 2 2 2
0.394
M20 7,0+13,0 0,275 + 2
0,512
M25 10,0+ 17,0 0.394 + 2
0.669
M32 13,0+ 21,0 0512 + 2
0.827
M40 19,0 +28,0 0.748 + 2
1.102
Girig Digli Rediiktor| M40 -> 2
M32
Kablo Rakoru M12 3 3 3
(Rakorlar) icin M16 7 7 7
Figler
Vidalar M5x30
M5x40
Méx40 4
Méx50 4
PE kondiiktorleri RF-U4 2 2
icin Spade -
Konnektorleri BFU4 2 2
GF-U4 2 2
Yedek sizdirmazlik 2
halkasi
Merkezleme pimi 1 1 1
Montaj Kelepgeleri 4 4 4

HVL 3.075 + 3.110 veya HVL 4.150 + 4.220 icin, kablolarin dis capi, dahili kablo
rakorlariyla uyumlu degilse, verilen Girig Digli Rediktorl (ve yedek sizdirmazlik halkalarini)

kullanin.

20
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~= =
®®®®®
j OO
L‘ e e {
M40 M40 M40XM32
I I I!I]]]]]]]]II]II!I
LLI I X _$38X48
Ll / M32
3.10 Opsiyonel bilesenler
Bilesenler
Parca Agiklama

Motor kablolari

Birime baglanmak icin hazir olan motor kablosu.

Montaj halkasi

Motor fani plastikten yapiimigsa, montaj halkasi kullanilir.
iki capta bulunur: 140 mm (5,5 inc) ve 155 mm (6,1 ing).

Sensorler

Asagidaki sensdrler birimle birlikte kullanilabilir:
e Basing transdiiseri
Diferansiyel basing transdiiseri
Sicaklik sensori
Akis gostergesi (delikli plaka, endktif akim dlger)
Seviye sensorii

Premium Kart HYDROVAR

Bes bagli pompaya kadar kontrol etme ve ek analog ve dijital G/
C'ler eklemek icin kart.

Wi-Fi Kartt HYDROVAR

HYDROVAR ile kablosuz baglamak ve etkilesim igin

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu
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4 Montaj

4.1 Kurulum alani kontrol listesi

TEHLIKE:
Sistem kontrol cihazlarini asla patlayici veya yanici bir ortamda kurmayin.

UYARI:
* Montaj yerini, su ve gli¢ baglantilarini segerken her zaman yurirlikteki yerel ve ulusal
yonetmeliklere, yasa ve kurallara uyun.

e Detayli kurulum ve calistirma bilgileri icin kilavuzu, cizimleri ve semalari saklayin.
Ekipman kullanicilari igin kilavuzun bulunmasi dnemlidir.

e Uriinii motor fani kapaginin (izerine kurun. Motor kablolarini olabildigince kisa tutun.
Gergek tolerans icin motor dzelliklerini kontrol edin.

e Uzun motor kablolu duvar montaji kurulumlari icin, motoru korumak adina ¢iks filtresi
secenegini kullanin.

e Hydrovar'in (IP55, Tip1) koruma sinifinin kurulum ortamina uygunlugunu kontrol edin.

DIKKAT:

e Koruma. IP55 (Tip1) sinifi sadece Unite dogru sekilde kapatildiginda anlagilabilir.
¢ Plastik kapagdi agmadan 6nce (nite etrafinda herhangi bir sivi olmadigini kontrol edin.

e Tum kablo ve kullanilmayan deliklerin rakorlarinin dogru bir sekilde kapatildigindan
emin olun.

e Plastik kapagin dogru bir sekilde kapatildigindan emin olun.
e Kirlilikten dolayi hydrovar hasar gérebilir. Hydrovar'i st agik bir sekilde birakmayin.

4.2 Frekans donustiriicli ve motor 6n kurulum kontrol listesi

® Dogru ekipman oldugunu onaylamak icin Gnitenin etiketinde yazan model numarasini
siparig numarasi ile karsilastirin.

e Asagidaki ayni voltaj degerine sahip oldugundan emin olun:
- Elektrik Sebekesi (glig)
- Frekans dénustirici
- Motor
* Frekans donistlrici ¢ikis akim orani, en iyi motor performansi icin motor servis faktor
akimina esit veya daha ylksek olmalidir.
- Motor boyutu ve frekans dénUstlrictnin giict dogru asirn yik korumasiyla
eslesmelidir.
- Frekans dénustiriict orani motordan az ise, tam motor cikisina ulagilamaz.
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5 Mekanik Kurulum

5.1 Sogutma

e Frekans donistiiriicii hava dolagimi yoluyla sogutulur. Unitenin asiri isinmasini dnlemek
icin, ortam sicakliginin belirtilen maksimum frekans dénUstiricl sicakligini ve 24
saatlik ortalama sicakligi asmadigindan emin olunmalidir.

e Sicakhgi 40°C (104°F) - 50°C (122°F) arasi ve yuksekligi deniz seviyesinden 1000 m
(3300 ft) ayarlanmasi géz éniinde bulundurulmalidir.

e Hatali montaj asiri isinmaya ve dusik performansa sebep olur.

DIKKAT:

Normal calisma sirasinda, cihaz yiizeyleri ¢ok sicak olabilir ve yaniklari dnlemek icin yalniz
digmelere dokunmak gerekebilir.

5.2 Kaldirma

® Glvenli bir kaldirma sekli segmek igin Grinin agirligini kontrol edin.
e Kaldirma cihazinin géreve uygun oldugundan emin olun.

e Gerekirse Urlinl tagimak icin uygun tipte bir asansér, ving veya forklift hazirlayin.
e Kaldirma igin tedarik edilmigse Gnitenin tzerindeki kaldirma halkalarini kullanin.

5.3 Montaj

e Uriini motor fani kapaginin lzerine kurun. Motor kablolarini olabildigince kisa tutun.
Gercek tolerans icin motor 6zelliklerini kontrol edin.
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4
6
5
—
o |
3 —
—
2

HVNG-IOM_MOUNT_EXPLOD-1_B_SC

Gecerli sensor degeri

Motor devre kutusu

Motor fan kapag:

Motor kablosu

Montaj kelepgeleri
Merkezleme pimi

Montaj kelepceleri icin vidalar
Plastik kapak

Plastik kapak icin vidalar

WO NOo WD =

Onceki resimdeki belirtme cizgilerine bakin.
1. Lastik merkezleme pimini [6] HYDROVAR®'in altina takin.
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Montaj kelepceleri

o

UYARI:

Motor fan kapagi plastikse her zaman paslanmaz celikten bir montaj halkasi kullanin.

Merkezleme pimini kullanarak [6] Uniteyi motor fan kapaginin [3] Gzerine ortalayin.

Daha kiigtk motor boyutlari icin montaj kelepgelerinin [5] uzunlugunu asagidaki
resimde gosterildigi sekilde ayarlayin.

UYARI:
Keskin kenarlara dikkat edin ve uygun sekilde kesin.

Uniteyi sabitleyin:

a. Montaj kelepcgelerini [5] ve ilgili vidalari [7] sabitleyin.

b. Desteklerdeki iki alt dis fan kapagini kavrayana kadar vidalari sikin [7].
c. Unite glivenli bir bicimde sabitlenene kadar vidalari sikin.

Plastik kapagin [?] vidalarini ¢ikarin.

Plastik kapagi [8] ¢cikarin.

Elektrik baglantilarini yapin.

- Elektrik baglantilarinin yapilmasi hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Elektrik
Kurulumu (sayfa 26).

UYARI:
Elektrik kurulumunu daha kolay yapmak icin metal plakayi sdkebilirsiniz.

2.0 Nm sikma torku kullanarak plastik kapagi [8] takin ve sabitleyin.

Elektrik Tehlikesi:

Tum kablo rakorlarinin dogru sekilde monte edildiginden ve tim
kullanilmayan kablo girislerinde kapak takildigindan emin olun.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu
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6 Elektrik Kurulumu

6.1 Onlemler

UYARI:

e EKIPMAN TEHLIKESI. Dénen miller ve elektrikl ekipman tehlikeli olabilir. Tiim elektrik
isleri ulusal ve yerel elektrik yasalaryla uyumlu olmalidir. Kurulum, basglatma ve bakim
egitimli ve uzman personel tarafindan yapilmalidir. Bu talimatlara uymamak 6lime
veya ciddi yaralanmalara yol acilabilir.

Elektrik Tehlikesi:

e Tum elektrik kablolarinin désenmesi yerel elektrik yonetmeliklerine uygun olarak yetkili
bir elektrik¢i tarafindan yapilmalidir.

UYARI:

KABLO YALITIMI Girisg gliciinii, motor ve kontrol kablolarini Gi¢ ayri metal borudan gegirin
veya ylUksek frekans gurilti yalitimi igin ayrilmig blendajli kablo kullanin. Gig, motor ve
kontrol kablolarinin yalitimini yapmamak frekans dénustiricinin ve ilgili ekipmanin en
uygun performansta calismamasina yol acabilir.

Guvenliginiz igin asagidaki gereklilige uyun:
e Elektronik kontrol ekipmani tehlikeli elektrik sebekesi voltajina baglanmistir. Uniteye
gl verirken elektrik tehlikelerine karsi korunmak icin asiri dikkatli olunmalidir.

Topraklama gereklilikleri

UYARI:

Kullanicr givenligi icin frekans dénistiricl, bu belgede bulunan talimatlarin yani sira
ulusal ve yerel yasalara uygun olarak topraklanmalidir. Toprak akimi 3,5 mA'dan biyUktur.
Frekans donlstliricinin dogru sekilde topraklanmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya
yol acabilir.

UYARI:

Ekipmanin ulusal ve yerel elektrik yasalarina ve standartlarina uygun sekilde topraklanmasi
kullanicinin veya sertifikal elektrik tesisatgisinin sorumlulugudur.

e Elektriksel ekipmanin dogru sekilde topraklanmasi icin tim yerel ve ulusal elektrik
yasalarina uyun.

e Ekipmanin dogru koruyucu topraklanmasi icin toprak akimi 3,5 mA'nin Gzerinde
olmalidir. Ayrintilar igin bkz. Kacak akim (>3,5 mA) bolima.

e Giris glicl, motor glict ve kontrol kablolamasi icin 6zel bir topraklama kablosu
gereklidir.

e Dogru topraklama baglantilari icin ekipmanla birlikte temin edilen kelepceleri kullanin.

e Bir frekans donuUstlrictyi bir digerine "papatya zinciri" seklinde topraklamayin.

* Topraklama kablo baglantilarini olabildigince kisa tutun.

e Elektriksel guriltinin azaltilmasi icin yiksek bikidmli kablo kullanin.

® Motor uUreticisinin kablolama talimatlarina uyun.

Kacak akim (>3,5 mA)

Kagak akimi > 3,5 mA olan koruyucu topraklama ekipmanina uygun ulusal ve yerel

yasalara uyun. Frekans dénistlriici teknolojisi yiiksek gligte yapilan yiksek frekans
aktarmasini belirtir. Bu, topraklama baglantisinda bir kagak akim olusturur. Frekans
ddnulstlrtcinin ¢ikis gl terminallerindeki bir kagak akim, filtre kapasitorlerini sarj
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6 Elektrik Kurulumu

edebilecek ve gecici toprak akimina sebep olabilecek bir DC bilegeni icerebilir. RFI
filtreleme, perdelenmis motor kablolari ve frekans dénistiiriict giict dahil olmak tzere
topraklama kacak akimi farkli sistemlere dayanir.

EN/EC61800-5-1 (Elektrikli Siiriicii Sistemi Uretim Standarti), kacak akim 3,5 mA'y
geciyorsa 6zel bakim gerektirir. Topraklama asagidaki yollardan biriyle giiclendirilmelidir:

e Enaz 8 AWG veya 10 mm? Cu (veya 16mm2 Al) topraklama kablosu.
e Ayni kesitsel alan icin iki ayr topraklama kablosu.

Daha fazla bilgi icin bkz. EN60364-5-54 bdlim 543.7.

HYDROVAR izerinde, ayni metalden yapilmalari kosulu ile (faz kondUktériinin kesitsel
alani 16 mm?2'den daha kiiglik oldugu icin) faz kondiktorii ve karsilik gelen koruyucu
topraklama kondiiktori ayni kesitsel alanda olabilirler.

Kaynak kablosunun veya kablo ekinin bir pargasini olusturan koruyucu topraklama
konduktorinin kesitsel alani her durumda sunlardan kigiik olamaz:

* Mekanik koruma varsa 2,5 mm? veya

e Mekanik koruma yoksa 4 mm2. Kablo ile baglanmis ekipman icin, siinmez
mekanizmanin arizalanmasi durumunda kablodaki koruyucu topraklama kondiktéri
kesilecek son kondiktor olacak sekilde provizyonlar yapilmalidir.

6.2 Koruma cihazlan

Sigortalar ve Devre Kesiciler

e Frekans donistirici icinde elektronik olarak etkin hale gelen bir islev, motorda asiri
yUk korumasi saglar. Asin yik, kesme islevi (kontrolor ¢ikisini durdurma) icin
zamanlama etkinlestirmek adina artis seviyesini hesaplar. Cekilen akim ne kadar
yliksekse, kesme iglevi yaniti o kadar hizli olur. Asin yik, Sinif 20 motor korumasi saglar.
Kesme islevi hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. Uyarilar ve alarmlar.

e Kurulumda kablolarin asiri ismmasindan kaginmak icin, Hydrovar kisa devre ve asiri
akim korumasi ile birlikte olmalidir. Bu korumayi saglamak icin giris sigortasi ve/veya
devre kesiciler gereklidir. Sigortalar ve Devre Kesiciler kurulumun bir pargasi olarak
tesisatgl tarafindan saglanmalidir.

e Ayarlanabilir frekans sirlcusu igerisindeki bilesenlerin bozulmasini énlemek icin
tedarik kisminda tavsiye edilen sigortalari ve/veya devre kesicileri kullanin. Tavsiye
edilen sigortalar ve devre kesiciler kullanildiginda, ayarlanabilir frekans strlcislindeki
olasi hasar Urin icinde sinirlanir. Diger devre kesici tirlerinde, tavsiye edilen turler
tarafindan saglanan enerjinin ayarlanabilir frekans strlcisine iletilen enerjiyle esit
veya daha az oldugundan emin olun.

e Asagidaki sigortalar 100.000 Ams (simetrik), maksimum 480V kapasiteli bir devre icin
uygundur. Dogru bir sigortayla ayarlanabilir frekans strtici Kisa Devre Akim Orani
(SCCR) 100.000 Ams'dir.

Tablo 1: Tavsiye edilen sigortalar ve devre kesiciler

Sigorta Devre kesici
, uL UL Olmayan
Voltaj HVL . : :
beslemesi Bussmann Edison Littelfuse Ferraz- Sigorta ABB
Shawmut

TipT Tip 9G MCB $200

2.015 JIN-20 TIN (20) JLLN 20 A3T120 20 §201-C20

1~ 230VAC 2.022 JIN-25 TIN (25) JLLN 25 A3T25 25 §201-C25
2.030 JIN-35 TIN(35) JLLN 35 A3T135 35 $201-C32

2.040 JIN-35 TIN(35) JLLN 35 A3T35 35 $201-C40
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Sigorta Devre kesici
) uL UL Olmayan
poclisl 1w [ Ed Litelf Feaz | Sigor ABB
eslemesi ussmann ison ittelfuse erraz igorta
Shawmut

TipT Tip gG MCB S200

3.015 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 16 §203-C16

3.022 JIN-15 TIN(15) JULN 15 A3T15 16 §203-C16

3.030 JIN-20 TIN(20) JLLN 20 A3T120 16 §203-C20

3~ 230VAC 3.040 JIN-25 TIN(25) JLLN 25 A3T725 25 $203-C25
3.055 JIN-30 TIN(30) JLLN 30 A3T30 25 $203-C32

3.075 JJIN-50 TKN (50) JLLN 50 A3T50 50 $203-C50

3.110 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 63 §203-C63

4.015 JJS-10 TJS(10) JLLS 10 A6T10 10 $203-C10

4.022 JJS-10 TJS(10) JULS 10 A6T10 10 $203-C13

4.030 JJS15 TJS(15) JLLS 15 A6T15 16 $203-C13

4.040 JJS-15 TJS(15) JLLS 15 A6T15 16 $203-C16

3~380-460| 4.055 JJS-20 TJS(20) JLLS 20 A6T20 20 $203-C20
VAC 4.075 JJS-20 TJS(20) JLLS 20 A6T20 20 §203-C25
4110 JJS-30 TJS(30) JLLS 30 A6T30 30 $203-C32

4.150 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 $203-C50

4185 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 $203-C50

4.220 JJS-60 TJS (60) JLLS 60 A6T60 63 $203-C63

Tablodaki gG tipi sigortalar, nominal akimli sigortalari raporlar.

Kagak Akim Roleleri (RCD), RCD'ler (GFCl'lar)
Topraklama Arizasi Devre Salteri (GFCl'lar) ve kacak akim réleleri (RCD'ler), topraklama
kacak devre kesicileri (ELCD'ler) olarak da bilinirler, kullanildiginda sunlara uyulmalidir:

e HVL 2.015 + 2.040 icin AC akimlarini ve DC bilesenlerine sahip titresimli akimlari
saptayabilen GFCl'lar (RCD'ler) kullanmak. Bu GFCl'lar (RCD'ler) asagidaki sembolle

isaretlenmistir:

e HVL3.015+3.110 ve 4.015 + 4.220 igcin AC ve DC akimlarini saptayabilen GFCl'lar
(RCD'ler) kullanmak. Bu GFCl'lar (RCD'ler) asagidaki sembollerle isaretlenmistir:

[=]
e GFCl'lar (RCD'ler) gegici toprak akimlarindan dolayi olusabilecek arizalari 6nlemek igin
bir ani gecikme ile birlikte kullanin.

e GFCl'larin (RCD'ler) boyutlarinin sistem yapilandirmasina ve cevre sartlarina uygun
olmasi.

UYARI:

Bir topraklama kagak devre kesicileri veya topraklama arizasi devre salteri secildiginde,
tim elektrik ekipmaninin toplam kacak akimi kurulumda hesaba katilmalidir.

6.3 Kablo turleri ve dereceleri

e Tum kablolar, enine kesit ve ortam sicakhdi gerekliliklerine iligkin yerel ve ulusal
yonetmeliklerle uymalidir.

e UL (Underwriters Laboratories) yonetmeliklerine uymak igin minimum isi direnci +70 °C
(158 °F) olan kablolar kullanin, tim glc¢ baglantilarinin asagidaki minimum 75°C ile
derecelendirilmis bakir kablo ile yapilmasi tavsiye edilir: THW, THWN.
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Kontrol kablolari

Tablo 2: Tavsiye edilen gii¢c baglantilari kablolan

HVL Glig kaynag giris kablosu + PE Motor cikis kablolar + PE
Kablo sayisi x Maks. Kablo sayisi x Maks. Kablo sayisi x Maks. Kablo sayisi x Maks.
bakir boliim AWG bakir boliim AWG

2.015 3x2 mm? 3x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
2.022

2.030 3x6mm? 3x 10 AWG 4 x 6 mm?2 4x 10 AWG
2.040

3.015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
3.022

3.030 4x6 mm? 4x10 AWG 4x6 mm? 4x10 AWG
3.040

3.055

3.075 4x16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4x5AWG
3.110

4.015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
4.022

4.030

4.040

4.055 4x 6 mm?2 4x10 AWG 4x 6 mm?2 4x10 AWG
4.075

4110

4.150 4x16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4x5AWG
4185

4.220

Tablo 3: Gig baglantilari igin sikma torklar

Sikma torku
HVL Elektrik sebekesi ve motor kablo terminalleri |Topraklamailetkeni

Nm Ib-ing Nm Ib-ing
2.015 +2.022 08 7,1 3 26.6
3.015+3.022
4.015 + 4.040
2.030 +2.040 1.2 10.6 3 26.6
3.030 + 3.055
4.055 +4.110
3.075+3.110 1.2 10.6 3 26.6
4150 + 4.220

Kontrol paneline bagli tim kontrol kablolari korumali olmalidir.

Kuru kontaklar < 10 VDC aktarma icin uygun olmalidir.

UYARI:

Sinyaller kontrol kablolari kullanildiysa, gelen sinyaller karisabilir ve Unite islevi zarar

gorebilir.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu
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Tablo 4: Tavsiye edilen kontrol kablolari

Hydrovar Kontrol Bakir béliim Sikma torku
Kablolan mm? AWG Nm Ib-ing
Tim G/Ciletkenleri  |0.2 + 1.6 25+ 16 0.5-0.6 4.5-5.4

6.4 EMC uyumlulugu
6.4.1 EMC gereklilikleri

Hydrovar, cihaz uygulamasi alani kategorilerini (C1'den C4'e) aciklayan EN61800-3:2004
+ A1:2012 Griin standartlarini yerine getirir.

Motor kablosu uzunluguna bagli olarak, asagidaki tabloda kategoriye (EN61800-3'l baz
alan) gore bir Hydrovar siniflandirmasi yapilmistir:

Tablo 5: EMC kategorileri

HVL 61800-3'i baz alan kategoriler tarafindan olusturulmus
Hydrovar siniflandirmasi

2.015 +2.040 C1(®)

3.015+3.110 C2(*)

4.015+4.220 C2(*)

(*) 0.75 motor kablosu uzunlugu; ayrintili bilgi icin Xylem ile iletisime gegin

UYARI: Hydrovar'i yukaridaki tabloda yer alan her bir kategorideki sinir degerleriyle
uyumlu hale getirmek icin herhangi bir dig EMC filtresine gerek yoktur; motor kablosu
blendajli olmahdir.

6.4.2 Kablolari baglama

Elektromanyetik uyumlulugu saglamak igin kablo kurulumunda asagidaki hususlara dikkat

edilmelidir:

e Topraklama kablolari olabildigince kisa ve disik empedansl olmalidir.

¢ Sinyal kablolar disaridan gelebilecek bozulmalari 6nlemek icin blendajli olmalidir.
Korumayi sadece bir ucundan (topraklama kavislerini dnlemek icin), tercihen 6n
montajli kablo tutucularn kullanarak, HYDROVAR GND'ye topraklayin; korumayi en
disuk empedansla topraklamak icin, sinyal kablosundan yalitimi ¢ikarin ve resimde
gosterildigi sekilde korumayi topraklayin.

e Korumali Motor kablosu olabildigince kisa olmalidir ve koruma her iki ucundan
topraklanmalidir!

30

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



6 Elektrik Kurulumu

D /\HVNG-IOM_FIX-CAVI_A_SC

o m—

”'380‘.7.
[T o
23 45 ¢

34 5 o B87 50222220

> | P
2% %%
=T
R K
[T T

UYARI:

Sinyal kablolar, motor kablosundan ve gli¢ kaynagi kablosundan ayri olarak kurulmalidir.
Sinyal kablolar uzun mesafede gli¢ kaynadi veya motor kablosuna paralel olarak
kurulmussa, bu kablolar arasindaki mesafe 200mm'den fazla olmalidir. Gig kablolari ile

kontrol kablolarini caprazlamayin, eger bu mimkiin degilse sadece 90°'lik aciyla
caprazlayin.

6.4.3 RFIl anahtari

Sebeke elektrigi beslemesi empedans topraklamali (IT) ise, AC stirlici EN61800-3:2004 +
A1:2012 lrin standartina gére EMC koruma diizey C4'e sahip olmalidir; bu durumda
Hydrovar'in RFl filtresini asagidaki resimde gosterildigi gibi RFl anahtarinin vidalarini
sokerek devre digi birakmak gerekir.

UYARI:

Elektrik sebekesine baglandiginda Hydrovar'da degisiklik yapmayin; vida sékmeden dnce
Unitenin gut¢ kaynagimin kesik oldugundan emin olun.
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HVNG-IOM_RFI-SWITCH A_SC

6.5 AC elektrik sebekesi ve motor baglanti terminalleri

Gug kaynagi ve motor terminal kablolamalarini asagida anlatildigi sekilde yapmak icin 6
ozel vidayi séklin ve Hydrovar'in plastik kapagini gikarin.

6.5.1 AC Elektrik sebekesi (gli¢c kaynagi) baglantilan
1. Kablolamayi Hydrovar'in giris akimina gére boyutlandirin
Kablo boyutlariicin yerel ve ulusal elektrik yasalarina uyun.

2. 1 fazli AC giris glict kablolamasini terminal L ve N'ye baglayin; faz ile nétriin saglanan
L ve N terminalleri ile dogru sekilde hizalandigindan emin olun.

HVNG-IOM_SUPPLY-CABLE-1F_A_SC
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3. 3fazli AC giris glicl kablolamasini L1, L2 ve L3'e baglayin.
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HUNG-IOM_SUPPLY-CABLE-3F A SC

4. Kabloyu verilen topraklama talimatlarina uygun olarak topraklayin.
5. Cift topraklama gerekirse, tahrigin 1si emicisinin altindaki topraklama terminalini

HVNG-IOM_2ND_EARTHPOINT A_SC

kullanin.

6.5.2 Motor baglantisi

UYARI:

ENDUKLENMIS VOLTAJ. Birden fazla frekans doniistiiriiciiden gelen cikis motor
kablolarini ayri gecirin. Birlikte gecirilen ¢ikis motor kablolarindan kaynakli indiklenmis
voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda dahi ekipman kapasitorlerini sarj edebilir.
Cikis motor kablolarinin ayri gecirilmemesi élime veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.

® Yerel ve ulusal elektrik yasalarina uyun
e Frekans donistlrici ile motor arasina glig faktori dizeltme kapasitorleri kurmayin
e Hydrovar ve motor arasina, bir baglatma veya kutup degistirme cihazi baglamayin
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e U, Vve W terminallerine 3 fazli motor kablolamasini baglayin.

HVNG-IOM_MOTOR-SUPPLY_A_SC

e Kabloyu verilen topraklama talimatlarina uygun olarak topraklayin

e Terminalleri verilen bilgilere uygun olarak tork verin.

e Motor ureticisinin kablolama talimatlarina uyun

* Motor kablolarinin baglantisi motorun tiriine dayanir ve yildiz veya licgen baglanti

seklinde yapilabilir: Hydrovar'in ¢ikis voltajina uygun olarak motor etiketinde belirtilen
sekilde dogru motor baglantisi segilmelidir.

* Motor kablolarinin koruma baglantisi PE takili bir domuz kuyrugu kontagi (bkz.
asagidaki resim) veya metal buatl motorun PE'ye bagli olmasi durumunda metal bir
kablo rakoru kullanilarak yapilabilir.

_u
Vv
|

D><OXVO<IT

D><O0OXVUOU<IT

MOT_CONN_A-SC

6.6 Kumanda terminalleri

Kontrol terminallerini kablolamak icin, asagidaki yonergeleri kullanarak 6 6zel vidayi skiin
ve Hydrovar'in plastik kapadini ¢ikarin; referans icin, kablo demeti duizeni plastik kapagin
arka tarafinda bulunmaktadir.

34

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



6 Elektrik Kurulumu

1)

Wax

aNne

440NO &

aNe 3
Nnuolos i (X

ano N

THLONVH N

ane i

NZasbsH )

xo B

dzeevsy

A2~

w8

GNO @ | HALVM'MOT 3

AVZ »

v o
aNo o

AldN

AOL ©
aN9 B
NI"g8psy =

X0 8

Jd1°e8hsH S

BUS2

OFF

00O Oo

COVER_B-SIDE_A_SC

Sekil 7: Kapak

Kontrol panelinin topraklamasini diger voltaj olasiliklarina baglamayin. Tim topraklama
terminalleri ve RS485 baglantisinin topraklamasi icten baglanmistir.
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HVNG-OM_CONTROL-BOARD_A SC

Sekil 8: Kontrol paneli

6.6.1 Motor sensor baglantisi

X1/7 ve X1/8 terminalleri ariza durumunda Uniteyi durdurmak adina bir motor sensériine
(PTC veya termal anahtar) baglamak icin kullanilir; baska herhangi bir koruma cihazi bu
terminallere baglanabilir.

Nominal degerde aciklandigi gibi. 3.6 Motor termal koruma, bu giris nominal deger
ayarlanarak etkinlestirilebilir. 290 "STC Motor Koruma" veri degeri "Termistor kesme'ye.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu
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Tablo 6: PTC terminalleri

Terminaller Agiklama
X1/7 PTC veya termal anahtar girisi
X1/8 PTC veya termal anahtar girisi (Topraklama)

6.6.2 Acil temel islemler icin giris

X1/20 ve X1/21 terminalleri, nominal degder tarafindan ayarlanmis maksimum frekansa
(sabit hiz) ulasana kadar Hydovar't manuel basglatma uygulamaya zorlayan (kapaliyken) bir
harici anahtar baglamak icin kullanilir. 245 "Maksimum frekans

Tablo 7: SL terminalleri

Terminaller Agiklama
X1/20 Harici anahtar (TEK KULLANIMLIK) girisi
X1/21 Harici anahtar (TEK KULLANIMLIK) girisi (Topraklama)

6.6.3 Dijital ve analog G/C

X1/1'den X1/24'e bazi terminaller, analog ve dijital G/C'leri bircogu 6zel parametreler
tarafindan yapilandirilabilen karsilikli giris sinyallerine baglamak icin kullanihr.

Tablo 8: G/C terminalleri

Madde Terminaller Agiklama Yorumlar
X111 Harici sensér 1 icin glic 24VDC, Z maks. 100 mA
kaynag
SensOr 1 X1/2 Gegerli akim degeri/voltaj |0-20 mA/4-20 mA/0-10
girig sensord 1 VDC/2-10VDC
X1/3 Harici sensdr 1 icin GND, elektronik topraklama
topraklama (X112 igin)
X1/4 Harici sensor icin gli¢ 24VDC, X maks. 100 mA
kaynag 2
SensOr 2 X1/5 Gegerli akim degeri/voltaj |0-20 mA/4-20 mA/0-10
girig sensori 2 VDC/2-10VDC
X1/6 Harici sensér 2 icin GND, elektronik topraklama
topraklama (X1/5icin)
X1/9 Yedek voltaj beslemesi 10 VDC, maks. 3 mA
Yedek X110 Yedek voltaj beslemesiicin |GND, elektronik topraklama
topraklama (X119 igin)
X114 Yapilandinlabilir dijital giris | Etkin diisiik
1
Dijital Girig — -
X115 Yapilandinlabilir dijital giris | GND, elektronik topraklama
1icin topraklama (X114 i¢in)
X116 Diisiik su girisi Etkin diigiik
Diisiik su X1/17 Diistik su girisi icin GND, elektronik topraklama
topraklama (X116 icin)
X118 Harici ACIK/KAPALI girig Etkin disiik
Harici ACIK/KAPALI 1x1/19 Harici ACIK/KAPALI giris icin | GND, elektronik topraklama
topraklama (X1/18 i¢in)
Harici fan(Ku”an”amaz: X1/22 Harici fan kontrolii
Sadece Duvar Montaj kiti - |x1/23 Harici fan kontroli GND, elektronik topraklama
baglantis icindir!) topraklamasi (X1/22 icin)
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6 Elektrik Kurulumu

6.6.4 RS485 baglantisi

X1/11, X1/12 ve X1/13 terminalleri, bir coklu pompa uygulamasinda 8'e kadar Hydrovar'in
arasindaki iletisimi icin kullanilir; 6zel bir sonlandirma direncli anahtar (BUS1, bkz.
asadidaki resim) RS485 portuna paralel bir sonlandirma direnci eklemek igin kullanima
sunulur; direng gerekliyse BUS1 anahtarini ACIK konuma getirin.

X1/24, X1/25 ve X1/26 terminalleri bir dis kontrol cihazi (6r. PLC, BMS veya bir PC) ile
iletisim (Modbus veya Bacnet protokoli vasitasiyla) icin kullanilir; 6zel bir sonlandirma
direncli anahtar (BUS2, bkz. asagidaki resim) RS485 portuna paralel bir sonlandirma
direnci eklemek icin kullanima sunulur; direng gerekliyse BUS2 anahtarini ACIK konuma

getirin.

2 -
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HVNG-IOM_BUS-SWITCH_A_SC
Tablo 9: RS485 portlari
Terminaller Agiklama Yorumlar
X111 RS485 port 1: RS485-1N
X112 RS485 port 1: R5485-1P Coklu pompa sistemleri icin RS485
X1/13 GND, elektronik topraklama port 1
BUS1 Port 1 icin sonlandirma direnci
X1/24 RS485 port 2: RS485-2N
X1/25 RS485 port 2: RS485-2P o
- Dis haberlegme igin RS485 port 2
X1/26 GND, elektronik topraklama
BUS2 Port 2 i¢in sonlandirma direnci

6.6.5 Durum roleleri

X1/4, X2/5 ve X2/6 terminalleri, pompa durumu yapilandirma gostergesi olarak kullanilan
bir dis roleyi sirmek adina Durum Rélesi 2 kontaklarini etkin duruma getirmek igin

kullanilir.

X2/1, X2/2 ve X2/3 terminalleri, pompa durumu yapilandirma géstergesi olarak kullanilan
bir dig réleyi sirmek adina Durum Rélesi 2 kontaklarini etkin duruma getirmek igin

kullanilir.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu

37



6 Elektrik Kurulumu

Tablo 10: Durum roleleri

Terminaller Agiklama Yorumlar

X2/1 Durum Rolesi 2: NO Durum Rolesi 2

X2/2 Durum Rélesi 2: NC Maksimum 250 VAC, 0,25 A

X2/3 Durum Rélesi 2: CC Maksimum 220 VDC, 0,25 A
Maksimum 30 VDC, 2 A

X2/4 Durum Rolesi 1: NO Durum Rolesi 1

X2/5 Durum Rélesi 1: NC Maksimum 250 VAC, 0,25 A

X2/6 Durum Rolesi 1: CC Maksimum 220 VDC, 0,25 A
Maksimum 30 VDC, 2 A

6.7 Premium kart terminalleri

6.7.1 Dijital ve analog G/C (X3)

X3/1'den X3/12'ye bazi terminaller, ek analog ve dijital G/C'leri bircogu 6zel parametreler
tarafindan yapilandirilabilen karsilikli giris sinyallerine baglamak icin kullanihir.

Tablo 11: PC G/C terminalleri

Madde Terminaller Agiklama Yorumlar
X3/1 Yapilandinlabilir dijital giris | Etkin dtsik
2
Dijital Girig e — -
X3/2 Yapilandinlabilir dijital giris | GND, elektronik topraklama
2 icin topraklama (X3/1icin)
X3/3 Analog ¢ikig sinyali 1 4-20 mA
Sinyal 1 X3/4 Analog cikis sinyali 1icin | GND, elektronik topraklama
topraklama (X3/3icin)
X3/5 Analog ¢ikig sinyali 2 0-10VDC
Sinyal 2 X3/6 Analog cikig sinyali 2 icin -~ |GND, elektronik topraklama
topraklama (X3/5icin)
X317 Harici sensor 3 icin glic 24VDC, ¥ maks. 100 mA
kaynag
Sensér 3 X3/8 Gegerli akim degeri/voltaj |0-20 mA/4-20 mA/0-10
girig sensorii 3 VDC/2-10VDC
X3/9 Harici sensér 3 icin GND, elektronik topraklama
topraklama (X3/8icin)
X3/10 Harici sensor 4 icin glic 24VDC, ¥ maks. 100 mA
kaynag
Sensér 4 X311 Gegerli akim degerifvoltaj |0-20 mA/4-20 mA/0-10
girig sensorii 4 VDC/2-10VDC
X3/12 Harici sensor 4 icin GND, elektronik topraklama
topraklama (X3/11igin)

6.7.2 Roleler (X4)

X4/1'den X4/6'ya bazi terminaller dig panelden 5'e kadar sabit devirli pompa baglamak

icin kullanilir.
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Tablo 12: Réle terminalleri

Terminaller Agiklama Yorumlar

X4/ Réle 1: NO Maksimum 250 VAC, 0.25 A
X4/2 Role 2: NO Maksimum 220 VDC, 0.25 A
X4/3 Réle 3: NO Maksimum 30 VDC, 0.25 A
Xa/4 Réle 4: NO

X4/5 Réle 5:NO

X416 Réleler icin topraklama
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7/ Calistirma

7.1 On baslatma prosediirii

Elektrik Tehlikesi:

Giris ve ¢ikis baglantilar hatali baglanirsa, bu terminallerde yiksek voltaj olasiligr olusur.
Coklu motorlarin gti¢ uclari ayni devreden hatali gecirilirse, elektrik sebekesi girisinden
baglantisi kesildiginde bile, kagak akimin frekans dénustlrici icerisindeki kapasitorleri
sarj eden olasiligi vardir. ik baslatma icin, giic bilesenleri hakkinda varsayimlarda
bulunmayin. On baslatma prosediirlerine uyun. Bu prosediirlere uymamak fiziksel
yaralanmaya veya ekipmana zarara yol acabilir.

1.

© N O o

9.

Unitenin giris gliciiniin KAPALI konumunda bulundugundan ve kilitli oldugundan emin
olun. Girig glict yalitimi i¢in, frekans donistlriiciiniin baglanti kesme anahtarlarina
guvenmeyin.

1 fazl AC girig glict oldugunda, L ve N giris terminallerinde fazdan faza ve fazdan
topraga hicbir voltaj olmadigini dogrulayin.

3 fazli AC girig glict oldugunda, L1, L2 ve L3 giris terminallerinde fazdan faza ve fazdan
topraga hicbir voltaj olmadigini dogrulayin.

U, Vve W ¢ikis terminallerinde, fazdan faza ve fazdan topragda higbir voltaj olmadigini
dogrulayin.

U-V, V-W ve W-U'deki ohm degerlerini élcerek motorun devamhligini dogrulayin.
Frekans donisturicinin ve motorun dogru topraklandigini kontrol edin.
Terminallerdeki gevsek baglantilar icin frekans dénUstirtclyd kontrol edin.

Motor isim plakasindaki su verileri kaydedin: Gug, voltaj, frekans, tam yik akim ve
nominal hiz. Bu degerler daha sonra motor isim plakasindaki verileri programlamak
icin gereklidir.

Besleme voltajinin frekans dénlstiirliict ve motor voltajlariyla eslestigini dogrulayin.

7.2 On baslatma kontrolleri

Kontrol Edilecek Oge

Agiklama Kontrol edildi

Yardimcr ekipman

® Frekans doniistiriicintin glic girisi tarafinda veya motorun cikis tarafinda bulunabilecek
yardimai donanimlara, anahtarlara, baglant kesmelerine veya giris sigortalarina/devre
kesicilere bakin. Bunlarin tam hizda ¢alismaya hazir oldugundan emin olun.

e Frekans doniistiiriictiye geri besleme icin kullanilan sensdrlerin islevini ve kurulumunu
kontrol edin.

e Varsa motor(lar)daki gti¢ faktdrii diizeltme kapaklarini ¢ikarin.

Kablo yonlendirme

e Girig giicii, motor ve kontrol kablolamalarimin yiksek frekansh giic yalitimi igin aynimig veya
licayn metal borudan getiginden emin olun.

Kontrol kablolamasi

* Kopuk veya hasarli kablo ve baglant kontrold yapin.

e Griltd bagigikhdi icin, kontrol kablolamasinin gii¢ ve motor tel tesisatindan yalitilmig
oldugunu kontrol edin.

* Gerekirse, sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin.

e Korumali kablo veya burgulu ¢ift kullanilmasi 6nerilir. Korumanin dogru sekilde
sonlandinldigindan emin olun.

Sogutma agikligi

e Sogutma icin uygun hava akisinin sa§lanmasi amaciyla altta ve Ustte yer alan agikliklarin
yeterli olup olmadidini dl¢iin.

EMC hususlar

e Elektromanyetik uyumluluk bakimindan kurulumun dogrulugunu kontrol edin.

Cevresel kosullar

e Maksimum ortam calistirma sicaklik sinirlari icin ekipman etiketine bakin.
o Nem diizeyleri, %5-95 yogusmasiz olmalidir.
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Kontrol Edilecek Oge

Agiklama Kontrol edildi

Sigortalar ve devre kesiciler

e Sigortalarin veya devre kesicilerin dogrulugunu kontrol edin.

e Tiim sigortalanin siki bir sekilde yerlestirildiklerini ve calisma kosulunda bulunduklarini ve
tiim devre kesicilerin agik konumda olduklarnini kontrol edin.

Topraklama e Toprak baglantilanni saglamligi ve oksitlenme olmamasi agisindan kontrol edin.
e Boruya yapilan topraklama uygun bir topraklama degildir.
Girig ve ¢ikig gli¢ kablolamasi | @ Gevsek baglantilar olup olmadigini kontrol edin.
* Motor ve elektrik sebekesinin ayri boruda veya aynilmis blendajli kablolarda bulundugunu
kontrol edin.
Anahtarlar e Tim anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlaninin uygun konumlarda olmalarini saglayin.
Titresim e Unite montajinin saglamhigini kontrol edin.

e Olagandisi titresim miktan olup olmadi§ini kontrol edin.

Kontrol eden:
Tarih:

7.3 Gugverme

UYARI:

YUKSEK VOLTAJ. Frekans doniistiiriiciiler, AC elektrik sebekesine baglandiklarinda
ylksek voltaj icerirler. Kurulum, baglatma ve bakim sadece uzman personel tarafindan
gerceklestiriimelidir. Aksi takdirde 6lime veya ciddi yaralanmalara yol agilabilir.
AMACLANMAMIS BASLAMA. Frekans donUstarict, AC elektrik sebekesine
baglandiginda motor her an caligabilir. Frekans dénuUstirict, motor ve kullanilan
herhangi bir ekipman calismaya hazir durumda olmahdir. Aksi takdirde 6lime, ciddi
yaralanmaya, ekipman veya mal hasarina yol acabilir

IC ARIZA DURUMUNDA OLASI TEHLIKE! Frekans doniistiiriicii dogru bir bicimde
kapatiimazsa fiziksel yaralanma riski vardir. Gli¢ vermeden dnce tim givenlik
kapaklarinin yerinde oldugundan ve givenli bir bicimde sabitlendiginden emin olun.

. Girig voltajinin %3'te dengelendigini dogrulayin. Aksi takdirde devam etmeden 6nce

giris voltaji dengesizligini dizeltin. Voltaj dizeltiminden sonra proseduri tekrarlayin.

Varsa istege bagl ekipman kablolamasinin kurulum uygulamasiyla eslestiginden emin
olun.

Tim operator ve baslatma cihazlarinin KAPALI konumda oldugundan emin olun. Panel
kapilar kapal olmali veya kapak monte edilmelidir.

Uniteye glic verin. Bu sirada frekans donistiriicliyii BASLATMAYIN. Baglanti kesme
anahtari bulunan tnitelerde, frekans dénUstiriclye glic vermek igin anahtari ACIK
konuma getirin.

7.4 Bosalma siresi

UYARI:

Elektrigi kesin ve asagida belirtilen minimum bekleme siiresince bekleyin. Bakimdan veya
tamirden 6nce gug kesildikten sonra belirtilen stire kadar beklenilmemesi 6lime veya
ciddi yaralanmalara yol acabilir.

Frekans donusturiciler igerisinde frekans donistirici calistinlmadidinda dahil sarjli
halde olan DC-baglanti kapasitorleri bulundurur. Elektriksel tehlikelerden kaginmak icin su
6gelerin baglantisini kesin:

AC elektrik sebekesi
Herhangi bir kalici miknatis tird motor

Batarya yedegi dahil olmak lzere herhangi bir uzak DC-baglanti gii¢ kaynagi, gii¢
kaynagi ve DC-baglantinin diger frekans dénustiricullerine baglantisi.
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Herhangi bir bakim veya tamir isi gerceklestirmeden 6nce kapasitorlerin tamamen
bosalmasini bekleyin. Bekleme sureleri icin asagidaki tabloya bakin:

HVL Minimum bekleme siireleri (min)
2.015 +2.040 15

3.015 + 3.055 4

3.075+3.110 15

4.015+4.110 4

4150 +4.220 15

LED uyari gostergeleri kapali olsa bile yuksek voltaj olabilir.
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8 Programlama

Bildirim

UYARI:

Programlamaya baslamadan dnce c¢alistirma talimatlarini dikkatli bir sekilde okuyun ve
uygulayin. Boylece bozulmaya neden olan yanlis ayarlar dnlenebilir. Tim uzman ayarlar
teknisyenler tarafindan yapiimalidir!

8.1 Ekran ve kontrol paneli

HYDROVAR®

QO

| | \ HVNG-IOM_BUTTONS_A_SC.DRW
2 3 5 6 7
1. Gig
2. Calisma
3. Hata
4. Sola
5. Yukarn
6. Asagi
7. Saga
8.2 Diigmelerin islevleri
Diigme Agiklama
A 1- penceredeki iinitenin baslangici.
v 1 penceredeki initenin durugu.
< ve p Sifirlama: her iki butona 5 saniye boyunca ayni anda basin.
A Degerin artisi/alt mend segimi.
v Degerin azaligi/alt meni secimi.
A +ksaV Degerin daha hizli yukan kaydinimasi igin degisim.
V¥ +kisa A Degerin daha hizli agagi kaydirimasi igin degisim.
Kisa basim » Alt meniiye girin / mentdeki sonraki parametreye gecin.
Kisa basim <« Alt mentiden ¢ikin / meniideki dnceki parametreye gecin.
Uzun basim <« Ana meniiye geri gidin.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu
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Her digmeye bagli olan islevler degisebilir, ancak referans icin her dakika ekranin en alt
satinnda gosterilir.

8.3 Yazilim parametreleri

Parametreler 2 ayri grupta ayarlanir:
® Yalnizca menlleri tanimlayan parametre grubu
* HYDROVAR yapilandirmasi icin gereken parametre grubu

ilk gruba (mendileri tanimlayan parametreler) bakildiginda, her biri (6rnegin) asagidaki
bilgileri iceren ekranin bir resmiyle gosterilir:

M20 DURUM
Gergek deger Cikis Frek.
GRS ONCEKI SONRAKI  GIRIS
burada:

M20: MenU numarasidir
DURUM: Meni adidir

GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen secili
transduser (alt ment 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan giris sinyalidir.

CIKIS FREK: siirliciden motora saglanan mevcut akim
GIRIS/ONC./SONR::ilgili digmelerin asil islevidir

ikinci gruba (HYDROVAR'I yapilandiran parametreler) bakildiginda, her biri (6rnegin)
asadidaki bilgileri iceren ekranin bir resmiyle g&sterilir:

P09 CAL.ZAMANI
o XXXXX. XX
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.
burada:

P09: parametre numarasidir
CAL.ZAMANI: parametre adidir
XXXXX.XX: akim parametre degeridir

GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen secili
transduser (alt ment 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan giris sinyalidir.

CikiS frekans:: stiriciden motora saglanan mevcut akim
Sol/Yukari/Asagi/Sag isl.: ilgili digmelerin asil islevleri

Parametreler asagidaki durumlarin haricinde tim HYDROVAR'lara uygulanabilir:

e Ayarlar, tek bir sistem iginde tim HYDROVAR'a otomatik

e Parametre salt okunursa, (Salt okunur) semboliyle

olarak aktarilirsa, (Kiresel) semboliyle isaretlenir: G

©

isaretlenir:

8.3.1 M00 ANA MENU

Meni kapsami

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
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* Ana Sayfa

e Gereken degerin segimi

e Dizenleme yeniden baslatma degeri
e Dil secimi

e Tarih ve zaman kurulumu

e Oto - basl.

e Caligma saatleri

ANA SAYFA

Ekranda gosterilen bilgi parametrede 105 yapilan secime bagli MOD; daha fazla bilgi igin
bkz. P105 MOD (sayfa 55)

P105 MOD, Reglilatér veya Aktliator'e ayarlandiginda, ekran asagidaki bilgileri gosterir:

DENETLEYICi
# Gergek deger
Durum HV Cikis Frek.
ONCEKI BASLAT STOP SONRAKI
CALISTIRICI
# Gercek deger
Durum HV Cikis Frek.
ONCEKI BASLAT STOP SONRAKI
burada:
e GerCek deGer: secili transdiser tarafindan saglanan giris sinyalidir (meni 400 ile
ayarlanir)

e Durum HV: digmeler ve disg kontagin X1/18-19) manuel ayarlarina bagl olan
HYDROVARdurumdur (ACIK / KAPALI / DURUYOR)

e CikiS frekansi: siriciden motora saglanan mevcut akim

e ONC./BASL./DUR./SONR:¢:ilgili digmelerin asil islevidir

Parametre 105 MOD, Kaskad Réle 'ye ayarlandiginda, ekran asagidaki bilgileri gésterir:

KASKAD ROLE #1+4

& Gercek deger

Durum HV Cikis Frek.
ONCEKI BASLAT STOP SONRAKI

burada:

e Kaskad Réle: parametre 105'in degeridir

e #1+4:sistemim 1 Master (#1) ile ve 6rnegin, 4 sabit hiz pompasi (+4) ile ¢calistiginin
resmidir.

* GerCek deGer: secili transdiser tarafindan saglanan giris sinyalidir (meni 400 ile
ayarlanir)

e Durum HV: digmeler ve dig kontagin X1/18-19) manuel ayarlarina bagl olan
HYDROVARdurumdur (ACIK / KAPALI / DURUYOR)

e CikiS frekansi: striiciden motora saglanan mevcut akim
e ONC./BASL./DUR./SONR:¢:ilgili diigmelerin asil islevidir
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Su durumlarda. 105 MOD, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'a ayarlandiginda, ekran
asagidaki bilgileri gosterir:

KASKAD SERI @1-P4
as#& Gercek deger
Durum HV Cikis Frek.
ONCEKI BASLAT STOP SONRAKI
KASKAD SENKRON @1-P4
& Gercek deger
Durum HV Cikis Frek.
ONCEKI BASLAT STOP SONRAKI

burada:

» Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn: parametre 105'in degeridir

* @1: 6rnedin parametre 1220 (POMPA ADR)'nin degerini gdsterir

e P4: 6rnedin meni 500'Un ayarlarina bagl olarak kademenin Master'i olarak gérev
yapan pompanin adresini gosterir.

e GerCek deGer: secili transdiser tarafindan saglanan giris sinyalidir (meni 400 ile
ayarlanir)

e Durum HV: digmeler ve disg kontagin X1/18-19) manuel ayarlarina bagli olan
HYDROVARdurumdur (ACIK / KAPALI / DURUYOR)

e CikiS frekansi: striiciden motora saglanan mevcut akim

o ONC./BASL./DUR./SONR:.:ilgili diigmelerin asil islevidir

P02 GEREKEN DEGER G

Ekranda gosterilen bilgi parametrede 105 yapilan secime baglidir; daha fazla bilgi icin
bkz. P105 MOD (sayfa 55)

Parametre 105 MOD, Reglilatér, Kaskad Role, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'a
ayarlandiginda, ekran asagidaki bilgileri gosterir:

P02 GEREKEN DEGER D1
& XXX.XX bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
burada:

* GEREKEN DEGER: parametre aciklamasidir

e D1:(6rnegin) altmend 800 tarafindan ayarlanan parametre icin secili kaynaktir

e XXX.XX: mevcut parametre degeridir

* bar: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut Unitesidir.

e GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen segili
transdiser (alt menl 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan giris sinyalidir.

e CikiS frekansi: striiciden motora saglanan mevcut akim
e Sol/Yukari/Asagi/Sag: ilgili digmelerin asil islevleridir
Parametre 105 MOD, Aktlator 'ye ayarlandiginda, ekran asagidaki bilgileri gosterir:
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P02 CALIS FRK D1
& xx.X Hz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
burada:

e CALIS FRK1.: parametre agiklamasidir

D1: (6rnegin) altmeni 800 tarafindan ayarlanan parametre icin secili kaynaktir

XX.X: mevcut parametre degeridir

Hz: boyut Unitesidir

GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen secili
transdiser (alt menl 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan girig sinyalidir.

CikiS frekansi: slirliciden motora saglanan mevcut akim
Sol/Yukari/Asagi/Sag: ilgili dUgmelerin asil iglevleridir

P03 ETKiIN GER DEG

©

Ekranda gosterilen bilgi par.'de yapilan se¢cime baglidir 105; daha fazla bilgi igin bkz.
P105 MOD (sayfa 55)

Parametre 105 MOD, Regiilator, Kaskad Role, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'a
ayarlandiginda, ekran asagidaki bilgileri gosterir:

P03 ETKIN GER D D1

7oy xxx.xx bar

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

burada:

ETKIN GER DEG: parametre aciklamasidir

D1: (6rnegin) altmeni 800 tarafindan ayarlanan parametre icin secili kaynaktir
XXX.XX: mevcut parametre degeridir

bar: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut Unitesidir.

GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen secili
transduser (alt ment 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan giris sinyalidir.
CikiS frekansi: siiriciden motora saglanan mevcut akim

Sol/Yukari/Asagi/Sag: ilgili digmelerin asil islevleridir

Parametre 105 MOD, Aktlator'a ayarlandiginda, P03 gésterilmez!

Parametre 03 ETKIN GER DEG; parametre 505 GER DG ARTR, parametre 510 GER DG
AZAL ve parametre 330 KALD MIK'a bagli olarak hesaplanan mevcut gereken degerdir.
Gereken deger, ofset sinyali (alt menl 900 tarafindan ayarli olan) tarafindan etkilenirse,
mevcut aktif gereken deder de pencerede gosterilir.
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P04 BASL. DEGERI G

P04 BASL. DEGERI

o %100

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre pompa durduktan sonra baslangi¢ degerini gereken degerin (P02
GEREKEN DEGER) yizdesi (%0-100) cinsinden tanimlar.

P02 GEREKEN DEGER karsilanir ve daha fazla tiiketim olmazsa, pompa durur. Basing
PO4'nin altina distiginde pompa tekrar baslar BASL. DEGERI.

Deder %100, bu parametreyi etkisiz hale getirir (%100=kapali)!

P05 DIL
P05 DIL
& TURKCE
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
Bu parametre ekran dilini secer.
P06 TARIH
P06 TARIH
& XX.XX.20XX
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
Bu parametre gecerli tarihi ayarlar.
P07 SAAT
P07 SAAT
& SS.DD
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre gecerli saati ayarlar.

48 HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



8 Programlama

P08 OTOM-BASLAT

G

P08 OTOM-BASLAT
& ACIK
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

OTOM-BASLAT = Acik ise, gl kesildikten sonra, HYDROVAR otomatik olarak (istege
bagh olarak) baslar.

P09 CAL.ZAMANI
P09 CAL.ZAMANI
& 0000s
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre toplam calisma zamanini (saat cinsinden) gosterir.
Sayacin sifirlanmasiyla ilgili talimatlar igin, bkz. P1135ISLEM SIL.

8.3.2 M20 DURUM

MENU KAPSAMI

Alt menuyu kullanarak tim bagli Gnitelerin durumlari (hatalar ve motor saatleri dahil)
kontrol edilebilir.

P21 DURUM BIiRIMi

O

G

Bu parametre bagdl Unitelerin durumlari hakkinda genel bilgi verir.

Ekranda gosterilen bilgi parametrede 105 MOD yapilan secime bagdlidir; daha fazla bilgi
icin bkz.P105 MOD (sayfa 55).

Parametre 105 MOD, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'ye ayarlandiginda, ekran, érnegin,
asagidaki bilgileri gosterir:

P21 DURUM BIRiMi

# 11001000
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Tim (maks. 8) baglh Gnitelerin durumlari gosterildiginde (1=etkin / O=devre digi iken).

Parametre 105 MOD, Kaskad Réle'e ayarlandiginda, ekran (6rnegin) asagidaki bilgileri
gosterir:
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P22 CIHAZ SEC

P21 DURUM BIRIiMi

& 10100

Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Gercek deger

(HYDROVAR ek bir Premium Kartla donatildiginda) 5 Réle degistirme kontagi
gosterildiginde. (1=etkin / 0O=devre disi iken).

Bu parametre bir kademeli sistemde kullanicinin belli bir Gnite (1-8) segmesini saglar.

Ekranda gdsterilen bilgi parametrede 105 yapilan secime bagli MOD; daha fazla bilgi igin
bkz. P105 MOD (sayfa 55).

P22 CIHAZ SEC
£ 1
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P105MOD, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'e ayarlandiginda, P22 icin secilen deger CIHAZ
SEC Unitelerinin adresini belirler. HYDROVAR

P105MOD, Kaskad Réle'e ayarlandiginda, P22 icin secilen deger asagidaki tabloyu
izler:CIHAZ SEC

Cihaz etkinlegtiren 6ge
1 MASTER Invertor

2 sabit hiz pompasi Role 1X4 /1

3 sabit hiz pompasi Role 2 X4 /2

4 sabit hiz pompasi Role 3X4 /3

5 sabit hiz pompasi Role 4 X4 /4

6 sabit hiz pompasi Role 5 X4 /5

7

8

P23 CiIHAZ DURUMU G

<>

Bu parametre secili cihazlarin (22 CIHAZ SEC parametresi araciligiyla) durumunu gésterir.

Ekranda gosterilen bilgi parametrede 105 MOD yapilan secime bagdlidir; daha fazla bilgi
icin bkz.P105 MOD (sayfa 55).

P105MOD, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'ye ayarlandiginda, ekran, (6rnegin) asagidaki

bilgileri gosterir:

P23 CIHAZ DURUMU
& Durduruldu
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

gosterilen deger asagidaki tablonun her biri icin degistirilir:
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P24 CIHAZ ETKIN

P25 MTOR CAL. SAAT

P26 ila P30: HATA bellek

Gosterilen deger Agiklama

Caligiyor Pompa caligir.

Durduruldu Pompa istenmedigi i¢in durduruldu.

Devre digi Pompa sunlar kullanilarak manuel olarak durduruldu: -
diigmeler - parametre P24- harici cihazCIHAZ ETKIN

KAPALI Pompa gii¢ kaynagina veya RS485'e bagli degildir.

Hazirliyor Sisteme yeni bir Gnite bagland ve veri aktanliyor.

Hata Mevcut initede meydana gelen bir hata.

P105MOD, Kaskad Réle'e ayarlandiginda, gosterilen deder asagdaki tablonun her biri igin

degistirilebilir:

Gosterilen deger Agiklama

Rale Agik Role kontagr kapandi ve sabit hiz pompasi calisiyor.
Réle Kapal Role kontagi acik ve sabit hiz pompasi durdu.

Hata Mevcut iinitede meydana gelen bir hata.

G

Bu parametreyi kullanarak, kullanici secili cihazi (22 CIHAZ SEC parametresi ile) manuel

olarak etkinlestirip devre digi birakabilir.

Parametre 105 MOD, Reglilatér, Kaskad Role, Kaskad Seri veya Kaskad Snkrn'a
ayarlandiginda, ekran asagidaki bilgileri gosterir:

P24 CIHAZ ETKIN

& Etkin
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

mUmkUn olan ayarlar su sekilde oldugunda: "Etkin"Devre disi".

G @

Bu parametre secili cihazin calisma zamanini saat cinsinden gosterir. Boylece,

HYDROVAR'in motora gli¢ verdigi sire.

P25 MTOR CAL. SAAT

& XXXXX s
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sayacin sifirlanmasiyla ilgili daha fazla bilgi igin, bkz. 1130 MOT S. SIL parametresi

G @

Bu parametreler hata bellegi bilgisini saklar. Tim hatalar bu parametrede kaydedilir ve

gosterilir.
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P26 1.HATA
& XX Hata
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Hatalar asagidaki bilgileri icerir:
e XX = hata kodu / Hata = agiklama
e Hatanin olustugu tarihi ve zaman

P35 KWH SAYACI G

Bu parametre, ortalama degeri 1 saatin lzerinde olan motor gli¢ tiketimini kaydeder.

P35 KWH SAYACI

& XXXXX kWh

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sayacin sifirlanmasiyla ilgili daha fazla bilgi icin, bkz. 1140 KWH SYM. SiL parametresi

8.3.3 M40 TANI

MENU KAPSAMI
Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
e Uretim tarihi
e Asil sicakhk
e Asil cikis akimi
e Asil girig voltaji
e Asil cikis frekansi
e Glg Panelii¢in yazilim strimd
Calisma boyunca, bu parametrelerdeki bilgiler yalnizca okunabilir. Degisiklik yasak.

P41 URETIM TARIHi 7®

Kontrol panelinin Uretim tarihini gosterir; gosterme formati YYYYHH (yil, hafta)'dir.

P41 URETIM TARIHI

s 20YYWW

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P42 INV SEC @

istenen invertdr Unitesini (1-8) secin.
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P42 INV SEC
& 1
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

P43 SICAKLIK INVER ‘ G
Asagidaki verilerle beraber, secili (42 parametresi ile) Gnitenin

P43 SICAKLIK INVER

#  XX% XX°C

Gergek deger Cikis Frek.

Sol igl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

i¢ sicakligini gosterir.
e icsicaklik (°C)
e Maksimum sicakhgin %'si

P44 AKIM INVER G ‘ C

Secili (42 parametresi ile) Unite icin maksimum nominal akimin ¢ikis akimmni ylzde
cinsinden gosterir.

P44 AKIM INVER

3 XXX %

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagdi isl. Sag isl.

P45 VOLTAJ INVER G
Secili (42 parametresi ile) Gnitenin giris voltajini (V) gOsterir.

P45 VOLTAJ INVER

& XXXV

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

O

Secili (42 parametresi ile) Gnitenin ¢ikis frekansini (Hz) g&sterir.

P46 CIKIS FREK G
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P46 CIKIS FREK

& X. XX Hz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P47 DIK INVERTER : GUC‘ G

O

Secili (42 parametresi ile) Unitenin gli¢ panelinin yazilim stirimi hakkindaki bilgileri

gosterir.

P47 DIK INVERTER

T

Sol igl.

Gergek deger

1,00

Cikis Frek.
Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Ayrintilar igin asagidaki tabloya bakin.

Gosterilen deger

Stirimler (giic boyutlan)

Ek bilgiler

1,00

Timii

Birinci Serbest Birakma 12/2015

8.3.4 M60 AYARLAR
MENU KAPSAMI

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:

e PAROLA
e ITEM

DIKKAT:

Alt menide herhangi bir parametre degistirmeden dnce bu talimatlan dikkatlice okuyun.
Ayarlar egitimli ve yetkili kisiler tarafindan yapilmalidir. Yanls ayar, bozulmaya neden olur.

Tim parametreler ¢alisma sirasinda dedistirilir, ancak parametre degisiminin tnite
durdugunda yapilmasi 6nerilir.

P61 PAROLA
TUm sistem parametrelerine erisim saglayan sistem parolasini girin: varsayilan ayar
00066'dir.
P61 PAROLA
& XXXX
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
Dogru parola girildiginde sistem 10 dakika boyunca acik kalir.
Bu parametre icin, dizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.
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P62 ITEM

Bu parametre HYDROVAR'in dahili kontrol cihazini devre disi birakir ve manuel moda
gecis yapar. Ekran asagidaki bigileri gosterir:

P62 ITEM
& X.XX Hz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.
Burada:

e |ITEM: parametre agiklamasidir

e X.XX:akim parametre degeridir (OHz - P245 MAKS. FREK); 0,0 Hz'de, Unite durur.

¢ GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen secili
transdUser (alt menl 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan giris sinyalidir.

e CikiS frekansi: striiciden motora saglanan mevcut akim

e Sol/Yukari/Asagi/Sag isl.: ilgili digmelerin asil islevleri

8.3.5 M100 TEMEL AYARLAR

MENU KAPSAMI
Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
e Calisma modu
* Pompa adresi
e Sifre
e Kilitislevi
e Ekran karsiti
e Ekran parlakhgi
P105 MOD

Bu parametreyi kullanarak, kullanici bir calisma modu segebilir.

P105 MOD
& Regulator
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

mumkin olan ayarlar su sekilde oldugunda:

MOD Cahigilabilir birim(ler)

Regiilator 1 Hydrovar

(Varsayilan)

Kaskad Role 1 Hydrovar ve Premium Kart
Kaskad Seri Bir pompadan fazla

Kaskad Snkrn Tiim pompalar ayni frekansta caligir
Akttiator 1 Hydrovar

Asagidaki 6zelliklere sahip standart VFD ise, Aktlatér modu kullanilir HYDROVAR:
e Sabit hiz gereklilikleri veya

e Harici hiz sinyali bagh.

Daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P105 AKTUATOR modu (sayfa 102).
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P106 POMPA ADR

Her icin bir adres (1-8) secer HYDROVAR

P106 POMPA ADR
& 1
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Birkac MASTER invertdr, dahili RS-485 arayuz (Kaskad Seri modundan maksimum sekiz) ile
baglanirsa, asagidakiler uygulanmalidir:

e Her HYDROVAR'nin, bireysel bir pompa adresine (1-8) ihtiyaci vardir
e Her adres yalnizca bir kere kullanilir.
P110 PAROLA AYAR

Bir sistem parolasi (00000 - 09999) ayarlayin; varsayilan ayar 00066'dir.

P110 PAROLA AYAR

o 00066

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl.

Asagi isl. Sag isl.

P115 ISLEV KiLIT

Bu parametreyi kullanarak, kullanici ana mentdeki parametre ayarlarini kilitleyip kilitlerini
acabilir.

P115 ISLEV KILIT

& Kapali

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl.

Asagi isl. Sag isl.

mumkin olan ayarlar su sekilde oldugunda:

Ayar Agiklama
ACIK Hicbir parametre sistem parolasi olmadan degistirilemez.
KAPALI Ana meniideki tiim parametreler degistirilebilir.

P120 EKRAN KONTR
Ekran kontrastini (%10 - 100) ayarlayin

P120 EKRAN KONTR

rol %75

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl.

Asagi isl. Sag isl.

P125 EKR PARLAKL

Ekranin arka i1sik parlakligmi (%10 - 100) ayarlayin
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P125 EKR PARLAKL

Gergek deger
Sol isl. Ust isl.

o) %100

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

P130 HMI ROTATION

Bu parametre ekranin 180° ve diigmelerin standart konuma gére dénmesini saglar.

P130 HMI ROTATION

o YANLIS

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust igl. Asag isl. Sag isl.
P135 TERS.KOMP.
P135 TERS.KOMP.
= No
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asag isl. Sag isl.

Bu parametre Geriye uyumluluk modunu etkinlestirir: EVET olarak ayarliyken,
HYDROVAR'in ¢coklu pompa uygulamasinda caligmasini ve 6nceki nesil HYDROVAR (HV
2.015-4.220) ile iletigsimini saglar.

HVL ve HV 2.015-4.220 ¢oklu pompa iletisim protokoli uyuymlu degildir! Bu nedenle, en

az bir dnceki nesil HYDROVAR (HV 2.015-4.220)"'in bulundugu ¢oklu pompa

uygulamasinda tim diger HVL modeli geriye uyumlu moduna zorlanacaktir. Ek bilgi icin,

ozel HVL Geriye uyumluluk Ayarlama ve programlama kilavuzuna g6z atin.

8.3.6 M200KONF INVERTERI
MENU KAPSAMI

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:

e Yazihm

¢ Unitelerin sayisi
e Rampa ayarlar
* Motor ayarlar
e Frekans ayarlari
e STC korumasi

P202 YAZILIM

Kontrol panelinin yazilim strimi hakkindaki bilgileri gosterir.

P202 YAZILIM
& 1,00
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
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Ayrintilar igin asagidaki tabloya bakin.

Gosterilen deger

Ek bilgiler

1,00

Birinci Serbest Birakma 12/2015

P205 MAKS. BIRIM

G

P210 INVERTER G

Parametrizasyon icin HYDROVAR adresini seger.

Ayni anda ¢alisan Unitelerin maksimum sayisini ayarlar.

P205 MAKS. BIRIM

o]

Gergek deger

Sol isl. Ust isl.

6

Cikis Frek.
Asagi isl.

Sag isl.

Uygun degerler:

Deger MOD
1-8 Kaskad Seri
2-6 Kaskad Réle

P210 INVERTER

£

Gergek deger
Ust isl.

Sol isl.

Tumu
Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Agiklama

Timii Gruptaki tiim Giniteler ayni zamanda programlanir;
herhangi bir durumda tiim yeni ayarlar tim iinitelere
kopyalanir.

1-8 Tek bir spesifik iinite programlanirsa kullanilir. Uniteyi

(1-8) secin.

P215 RAMPA 1 G

UYARI:

e Hizli calistirma zamani, calistirma siiresince hatalara (asir yikleme) sebep olabilir.
® Yavas calistirma zamani, siiren ¢alisma basincinin dismesine neden olabilir.

P215 RAMPA 1
& 4 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.
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Bu parametre hizli hizlandirma zamanini ayarlar ve pompanin kontroliini etkiler; rampanin
HYDROVAR tiiriine ve pompanin tiriine baglidir.

HVL Olasi ayarlar (sn.) Varsayilan ayarlar (sn.)
2.015+2.040 1-250 4
3.015 =+ 3.040
4.015 +4.040
3.055+3.110 1-1000 8
4.055+4.110
4150 +4.220 1-1000 12
Daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P200 Rampa Ayarlari (sayfa 102).
P220 RAMPA 2

UYARI:

e Hizli durdurma zamani genelde asiri voltaj yiiklemesine neden olur.
e Yavas durdurma zamani genelde asirn basinca neden olur.

P220 RAMPA 2
& 4 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre hizli yavaglatma zamanini ayarlar ve pompanin kontrolini etkiler; rampanin
HYDROVAR tiiriine ve pompanin tiriine baglidir.

HVL Olasi ayarlar (sn.) Varsayilan ayarlar (sn.)
2.015+2.040 1-250 4
3.015 =+ 3.040
4.015 +4.040
3.055+3.110 1-1000 8
4.055+4.110
4.150 +4.220 1-1000 12
Daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P200 Rampa Ayarlari (sayfa 102).
P225 RAMPA 3

UYARI:

e Hizli calistirma zamani salinima ve asiri yiklemeye neden olur.
e Yavas calistirma zamani, istedin degismesi sirasinda, sliren ¢alisma basincinin

dismesine neden olabilir.

P225 RAMPA 3
& 70 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
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Bu parametre yavas hizlandirma zamanini ayarlar, bu da asagidakileri belirler:
o istekte kiictik degisimler icin dahiliHYDROVAR kontrol cihazinin diizenleme hizi.
e Sabit giden basing.

Rampa (varsayilan deger 70 sn, olasi ayar 1-1000 sn) kontrol edilmesi gereken sisteme
baglidir. Daha fazla bilgi i¢in bkz. Ornek: P200 Rampa Ayarlari (sayfa 102).

P230 RAMPA 4 G

UYARI:

¢ Hizli durduma zamani Gnitenin ve pompanin salinimina neden olabilir

® Yavas durdurma zamani istegin degisimi sirasinda basing dalgalanmalarina neden
olabilir.

P230 RAMPA 4

& 70 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre yavas yavaslatma zamanini ayarlar, bu da asagidakileri belirler:
e istekte kiiciik degisimler icin dahiliHYDROVAR kontrol cihazinin diizenleme hizi.

* Sabit giden basing.
Rampa (varsayilan deger 70 sn, olasi ayar 1-1000 sn) kontrol edilmesi gereken sisteme
baglidir. Daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P200 Rampa Ayarlari (sayfa 102).

P235 RAMP FMIN A G

UYARI:
Hizl calistirma zamani, baglatma stresince hatalara (asir yikleme) sebep olabilir.

P235 RAMP FMIN A
o 2,0 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (varsayilan deger 2,0 sn, olasi ayar 1,0-25,0 sn) rampa Fmin hizlandirmasini
(hizli baglatma zamani) ayarlar ve HYDROVAR secili P250MIN. FREK'e ulasilana kadar
calisir; Fmin gecildikten sonra P215 RAMPA 1 calismaya baslar. Daha fazla bilgi icin bkz.
Ornek: P200 Rampa Ayarlari (sayfa 102).

P240 RAMP FMIN D G

UYARI:
Hizli durdurma zamani genelde asiri voltaj yiklemesine neden olur.
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P240 RAMP FMIN D
& 2,0 sn.
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (varsayilan deger 2,0 sn, olasi ayar 1,0- 25,0 sn) rampa Fmin yavaslatmasini
(hizli durdurma zamani) ayarlar, veHYDROVAR P250 MIN. FREK'un altina distiigiinde
durur Daha fazla bilgi icin, bkz. Ornegdin: P200 Rampa Ayarlari.

P245 MAKS. FREK G

UYARI:

Standart ayarlardan daha ylkskek olan ayarlar, motorun asiri yiklenmesine neden olabilir.

P245 MAKS. FREK

& 50,0 Hz

Gergek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (varsayilan deger 50 Hz, olasi ayarlar 30,0- 70,0 Hz) maksimum frekansi,
dolayisiyla pompanin maksimum hizini ayarlar; bagli motorun nominal frekansina gére
standart ayar.

P250 MIN. FREK G

UYARI:

Minimum frekans secili pompa tiiriine ve uygulamaya baghdir. Ozellikle sondaj deligi
uygulamalari igin, minimum frekans 30 Hz*'den bulyik veya buna esit olmalidir.

P250 MIN. FREK

& 20,0 Hz

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (varsayilan deger 20 Hz, olasi ayarlar 0,0 Hz- P245 MAKS. FREK) minimum
frekansi ayarlar; bu degerin altindaki ¢calismalar P235 RAMP FMIN A ve P240 RAMP FMIN
D ile yapilir.

P255 KONF FMIN G

Bu parametre minimum frekansta calismayi belirler.

P255 KONF FMIN
& f->0
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
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Mumkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar

Aciklama

f->0

Gereken basinca erigildiginde ve baska tiketime ihtiyac
kalmadiginda, frekans seili P250 MIN. FREK'e diser:
HYDROVAR, segili P260 FMIN ZAMANI icin ¢alismaya
devam eder ve bundan sonra otomatik olarak durur.

f-> fmin

Bu ayarlarla pompa highir zaman otomatik olarak
durmaz, frekans secili P250 MIN. FREK'ya diiser.
Pompayr durdurmak icin harici ACIK/KAPALI agilmali veya
veriilen digmeye basiimalidir.

UYARI:

Dolagim sistemleri icin ayar "f -> fmin", ona dogru bir akis olmamasi durumunda pompayi

asiri isitabilir!

P260 FMIN ZAMANI G

Bu parametre (varsayilan deger O sn, olasi ayarlar 0-100 sn) P250 MIN. FREK'nin altinda bir
kapanma olmadan 6nce gecikme zamanini ayarlar.

P260 FMIN ZAMANI

Gergek deger

Sol isl. Ust igl.

Fo 0 sn.

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

Sistem basinci gecikme zamani siiresince arttigi icin istek olmadigi zaman (gok kiictk veya
hi¢ basing tanki yokken) pompanin kapanmasiyla ilgili sorunlari engellemek icin kullanilir.
Bu parametre yalnizca P255 KONF FMIN, "f -> 0" olarak ayarliysa etkindir.

P261 SKIPFRQ CTR G

Bu parametre (olasi ayar P250 MIN. FREK - P245 MAKS. FREK) atlama frekansi merkezini

ayarlar.

P261 SKIPFRQ CTR

Gercek deger
Ust igl.

Sol isl.

o 20,0 Hz

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

P262 SKIPFRQ RNG G

Bu parametre (olasi ayar P 0,0 - P 5,0 ) atlama frekansi araligini ayarlar.

P262 SKIPFRQ RNG

Gergek deger
Ust isl.

Sol isl.

& 0,0 Hz

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.
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P265 NOM.MOTOR GUCU

Motor tabelasinda belirtildigi gibi HYDROVAR ile eglenmis motorun nominal gliciini

ayarlar.

P265 NOM.MOTOR GUCU

& 1,5 kW

Gergek deger
Ust igl.

Sol igl. Asag isl.

Cikis Frek.

Sag isl.

Mimkan olan ayarlar su sekildedir:

HVL Normalden kiigik | Normalden kiigiik ~ |Varsayilan Normalden biyiik
motor 2 motor 1 motor

2,015 075kW-10hp  [1,1kW-1,5hp 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0 hp
2,022 1,1kW-1,5hp 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0 hp 3,0kW-4,0 hp
2,030 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0 hp 3,0kW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp
2,040 2,2kW-3,0hp 3,0kW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp 55kW-7,5hp
3,015 0,75kW-1,0hp  [1,1kW-1,5hp 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0 hp
3,022 11kW-1,5hp 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0 hp 3,0kW-4,0 hp
3,030 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0hp 3,0kW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp
3,040 2,2kW-3,0 hp 3,0kW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp 5,5kW-7,5hp
3,055 3,0kwW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp 55kW-7,5hp 7,5kW-10,0 hp
3,075 4,0kW-5,0 hp 5,5kW-7,5hp 7,5kW-10,0 hp 11,0 kW- 15,0 hp
3,110 5,5kW-7,5hp 75kW-10,0hp  [11,0kw-150hp  [15,0kW-20,0 hp
4,015 0,75kW-1,0 hp 1,1kW-1,5hp 1,5kW-2,0hp 2,2kW-3,0 hp
4,022 11kW-1,5hp 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0 hp 3,0kW-4,0 hp
4,030 1,5kW-2,0 hp 2,2kW-3,0hp 3,0kW-4,0hhp 4,0kW-5,0 hp
4,040 2,2kW-3,0 hp 3,0kW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp 5,5kW-7,5hp
4,055 3,0kW-4,0 hp 4,0kW-5,0 hp 5,5kW-7,5hp 7,5kW-10,0 hp
4,075 4,0kW-5,0 hp 55kW-7,5hp 7,5kW-10,0 hp 11,0 kW-15,0 hp
4,110 55kW-7,5hp 7,5kW-10,0 hp 11,0 kW-15,0 hp 15,0 kW-20,0 hp
4,150 7,5kW-10,0 hp 11,0kw-150hp  [150kw-20,0hp  [18,5kw-25,0 hp
4,185 11,0 kW-15,0 hp 15,0 kW-20,0 hp 18,5 kW-25,0 hp 22,0 kW - 30,0 hp
4,220 150kW-20,0hp  [185kw-250hp  [22,0kw-30,0hp  [30,0kW-40,0 hp

P266 NOM. MTR VOLT

Secilen motor baglantisina gére motor plakasinda belirtilen

® motor nominal akimini ayarlar
e HYDROVAR'in ¢ikis voltaji

P266 NOM. MTR VOLT
& 230V
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Mimkin olan ayarlar su sekildedir:
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HVL Olasi ayarlar (V) Varsayilan ayarlar (V)
2.015+2.040 208-240 230
3.015+3.110 208-240 230
4.015+4.220 380-460 400

P267 NOM. MTR FRK

Motor plakasinda belirtildigi gibi motor nominal frekansini ayarlar.

P267 NOM. MTR FRK

Gergek deger
Sol isl. Ust igl.

& 50,0 Hz

Cikis Frek.
Asag isl. Sag isl.

P268 NOM. MTR AKIMI

Secilen motora gére motor plakasinda belirtilen

e motor nominal akimini ayarlar
e HYDROVAR'in ¢ikis voltaji

P268 NOM. MTR AKIMI

& 7,5 A

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P269 NOM. MTR HIZI
Motor plakasinda belirtildigi gibi motor nominal hizini ayarlar

P269 NOM. MTR HIZI

& 3000 rpm

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P270 MTR KUTUPLARI

Bu parametre (olasi ayarlar 2 veya 4) motor kutuplarinin (6rnegin asagidaki bilgileri
gosteren ekran) sayisini ayarlar.

P270 MTR KUTUPLARI

Fo 2

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
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P275 AMPI

UYARI:

e HYDROVAR'in en iyi adaptasyonu icin AMPI'i soguk motorla calistirin

e AMPI, motor calisirken calistirlamaz

e AMPI, HYDROVAR'ten daha buyik dogrusal 6zgul glice sahip bir motor calistirilamaz,
bu durum bir 5,5 kW motor, 4 kW siirtici ile eslestiginde meydana gelir.

e AMPI esnasinda harici tork Gretmekten kaginin.

Bu parametre, Otomatik Motor Parametresi Tanimlamasini etkinlestirir; olasi ayarlar
"Kapali" (AMPI etkin degil), "Dolu" veya "Azaltilmis" (gergeklestirilecek prosedir yalnizca
LC filtreleri motor kablosuna uygulandigi durumda).

Bu parametre icin, dizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

P275 AMPI
£ Tam
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

AMPI prosediri etkinlestirildiginde ("Dolu" veya "Azaltiimis" secenek secildiginde),
motorun tanimlamasi en fazla 3 dk siirer: bu siire boyunca HYDROVAR kullanicinin bagka
islem yapmasini énler (Ekranda "Calisiyor" mesaji gorinir, digmeler devre digi birakilir).

Olasi sonuglar "TAMAM" (AMPI motorun kendi yapilandirmasini basariyla tamamladi) veya
"Hata"dir (AMPI sonug basarisiz): bu iki mesajdan biri gérintilendiginde, HYDROVAR
dugmelerin kilidini standart ilgili islevler icin acar.

P280 MANEVR KONT G

P281 YUKSELT G

P280 MANEVR KONT

7ol HVC

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Motor kontrol ydntemini ayarlar. Olasi ayarlar "V/f" veya "HVC"dir (varsayilan)

"V/f" Skaler Kontrol't temsil eder: endiiksiyon motorunun agik déngli volt/hertz
kontrold, kolayligindan dolayi en ¢ok kullanilan hiz kontrol sistemidir.

"HVC" HYDROVAR Vektér Kontrolinl temsil eder: hiz referansi yik torkuna gére
degistirildiginde bu yéntem dinamik ve sabitligi gelistirir. Bu kontrol tiiriG motor yiikiine
adapte edilmistir; hiz ve tork degisimine adaptasyon ise 3 milisaniyeden daha az sirer.
Motor torku, hiz degisimine bakilmaksizin sabit kalir.

UYARI:

® Bu parametre ¢cok distik veya cok yiksek olarak ayarlanirsa, yuksek baslangic
akimindan dolayi agin ylk riski olusur.

e Daha disik frekanslarda motorun termal agiri yik riskini azaltmak i¢in ayarlari mimkin
oldugu kadar dusik tutun.
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P281 YUKSELT

7S % 5

Gergek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (olasi ayar %0-25) motor baslangi¢ voltajini, bagl kaynak voltaji %'si
cinsinden ayarlar, bdylece, voltaj/frekans egdrisinin 6zellikleri belirlenir.

Varsayilan deger HYDROVAR tiirine baglidir:

HVL Varsayilan ayarlar (%)
2.015 +2.040
3.015 +3.040 5
4.015 + 4.040
3.055+3.110 8
4.055+4.110
4150 + 4.220 10
P282 TEPE FREK. G
UYARI:

Bu parametre yalnizca 6zel uygulamalar igin kullanilmalidir. Yanlis ayar, motorun asiri
ylklenmesine veya hasara neden olabilir.

P282 TEPE FREK.

o 50,0 Hz

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (varsayilan deger 50 Hz, olasi ayarlar 30,0- 90,0 Hz), HYDROVAR maksimum
¢ikis voltajini olusturdugunda, dirsek frekansinini ayarlar. Standart uygulamalar icin, bu
dederi, motorun nominal frekansina goére ayarlayin.

P283 YZL FRE SEC G

Bu parametre manevra frekansini ayarlar.

P283 YZL FRE SEC

o 10 kHz

Gergek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Her durumda, HYDROVAR, gerilim orani azalma kriterlerini uygulayan manevra frekansini
otomatik olarak azaltir. Mimkun olan ayarlar su sekildedir:
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Olasi ayarlar

HVL Varsayilan

2,015 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,022 Rastgele 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,030 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,040 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,015 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,022 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,030 Rastgele 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,040 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,055 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,015 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,022 Rastgele 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,030 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,040 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,055 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,075 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,110 Rastgele 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

P284MIN. SW. FREQ. G

Bu parametre HYDROVAR'in Uretebilecedi minimum degistirme frekansini ayarlar.

P284 MIN. SW. FREK.
& 2 kHz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre HYDROVAR'in sunlari Gretmesini zorlamak icin kullanilir:
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¢ belli bir bant genisliginde degistirme frekansi (st limit P283 ile tanimlanir - alt limit
P284 ile tanimlanir)

¢ sabit degistirme frekansi (P283 = P284 oldugunda).
Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

HVL Varsayilan

2,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
2,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,015 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,030 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,015 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,075 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,110 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

P290 STC MTR KORU

Bu parametre, motorun asiri isinmasina karsi koruma tekniklerini ayarlar.

P290 STC MTR KORU

Gergek deger
Sol isl. Ust igl.

Tl STC Tetikleme

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

Varsayilan ayarlar "Termistor tetiklemesi" veya "STC tetiklemesidir" (varsayilan).

P291 STC MTR TERMAL Q
P291 STC MTR TERMAL
rel % 77
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
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Bu parametre, asil akim ve hiza dayali olarak STC tarafindan hesaplanan, izin verilen
maksimum sicakligin (motorun) hesaplanan yliizdesini gosterir.
P295 AKIM SINIRI FO

Bu parametre akim siniri islevini etkinlestirir (ACIK) veya devre digi birakir (KAPALI,
varsayilan).

P295 AKIM SINIRI FO

& KAPALI
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

P296 AKIM SINIRI AY
Bu parametre (varsayilan deger %110, olasi ayarlar %10-300) motor (nominal motor
akiminin % cinsinden) i¢in akim sinirini ayarlar.
Ayarlanan deger, HYDROVAR maksimum nominal ¢ikistan daha yuksekse, akim hala
maksimum nominal ¢ikisla smirlidir.

P296 AKIM SINIRI AY

Tl % 110

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

Gergek deger
Sol isl. Ust isl.

8.3.7 M300 DUZENLEME

MENU KAPSAMI
Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
e jtem
e Pencere
e Gecikme
¢ Dizenleme modu
e Kaldirma ayarlar

P305 ITEM
Bu parametre HYDROVAR'in dahili kontrol cihazini devre digi birakir ve manuel moda
gegis yapar.
Ekran asagidaki bigileri gosterir:

P305 ITEM
'l X.xX Hz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
Burada:

e |ITEM: parametre agiklamasidir

e X.XX: akim parametre degeridir (OHz - P245 MAKS. FREK); 0,0 Hz'de, Unite durur.

e GerCek deGer: parametre 405 tarafindan ayarlanan boyut birimi ile ifade edilen secili
transdiser (alt menl 400 tarafindan ayarlanan) tarafindan saglanan girig sinyalidir.

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu 69



8 Programlama

P310 PENCERE G

P315 GECIKME

P320 DUZENL MODU

P325 FREKA KALD

70

e CikiS frekansi: striiciden motora saglanan mevcut akim
e Sol/Yukari/Asagi/Sag isl.: ilgili digmelerin asil islevleri

P310 PENCERE
el 10 %
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre (varsayilan deger %10, olasi ayarlar %0-100) rampa kontrolinin araligini

ayarlar; yavastan hizliya.

G

Bu parametre (varsayilan deger %80, olasi ayarlar %0-100) rampa degisimi icin histerizi
ayarlar. Normal diizenlemenin nerde yapilacagini belirler; deger=%99 otomatik kapanma

olmadan dogru bir kontrol belirtir.

P315 GECIKME
7S % 80
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

G

Bu parametre diizenleme modunu secer.

P320 DUZENL MODU
T normal
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Mumkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Agiklama
normal Diisen asil deger sinyali ile artan hiz.
ters

Diigen asil deger sinyali ile azalan hiz.

G

Bu parametre (varsayilan deger 30,0 Hz, olasi ayarlar 0,0-70,0 Hz) gereken basincin
artmaya baslayacagi yerde gereken kaldirma degeri icin frekans limitini ayarlar.
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P325 FREKA KALD

ro3 30,0 Hz

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Dogru frekans, pompa, sifir akisinda ayarlanan basinca ulagtiginda olusur. Bu, P305 ITEM
kullanilarak belirlenebilir.

P330 KALD MIK G

Bu parametre (varsayilan deger %0,0, olasi ayarlar %0,0-200,0) HVAC sistemlerinde
gereken kaldirma dederi icin veya uzun boru hattinda sirtiinme kayiplarinin telafisi igin
kaldirma miktarini ayarlar.

P330 KALD MIK
= % 0,0
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asag isl. Sag isl.

Maksimum hiza (ve maksimum hacme) erisilene kadar ayarli degerin artisini belirler.
Bir uygulama 6rnegi icin, bkz. Ornek P330 KALD MIK.

8.3.8 M400 SENSOR

MENU KAPSAMI

Bu alt meniide HYDROVAR'a bagh tim asil-deger sensorleri yapilandirilabilir. Ancak

asagidaki kisitlamalar uygulanir:

e Akim cikisi veya voltaj sinyali ¢ikisina sahip maksimum iki transdiser bulunabilir.

* Transduser tirleri: ana yapilandirma tim bagli sensérlerde ayni oldugu igin iki farkl
transdiser kurulamaz.

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:

¢ Boyut Unitesi

Yapilandirma

* Sensor tipi

* Sensoraralig

® Sensor egrisi

Kalibrasyon

P405 BOYUT BIiRiMi

Sistem igin dl¢im Unitesini secer.

P405 BOYUT BIRIMI
& bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametrenin degistiriimesi gerektigi durumda, P420 SENSOR ARALIGI'u karsilik gelen
boyut Unitesine degistirmeyi unutmayin!
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P410 YAPIL. SENSORU

Bagli sensdrlerin nasil kullanilacagini ve hangi sensériin etkin olacagini ayarlar.

P415 SENSORTIPI

Hatali bir sensér durumunda, iki bagli sensérin farki dl¢ilebilir veya otomatik bir dedisim

yapilandirilabilir.

P410 YAPIL. SENSORU

¥l SensOr 1

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Mumkin olan ayarlar su sekildedir:

Tablo 13: Olasi ayarlar

Ayar Ozellik Agiklama

SensOr 1 Sirekli etkin 0/4 - 20 mA sinyal: X1/2 ve X1/1
(+24V)'e bag
0/2 - 10V sinyal: X1/2, X1/1 (+24V)
ve X1/3 (GND)'e bagl

SensOr 2 Sirekli etkin 0/4 - 20 mA sinyal: X1/5 ve X1/4
(+24V)'e bag
0/2 - 10V sinyal: X1/5, X1/4 (+24V)
ve X1/6 (GND)'e bagli

Otomatik Otomatik degisim Hatali sensdr durumunda

Dij1 DeGiStir Manuel degistirme Dijital giris 1 (X1/14 - X1/15)'i kapatin

Dij2 DeGiStir Manuel degistirme Dijital giris 2'yi (X3/1 - X3/2,
Premium Cart Gizerinde) kapatin

Dij3 DeGiStir Manuel degistirme Dijital giris 3 (X3/5 - GND)'li kapatin

Dij4 DeGiStir Manuel degistirme Dijital giris 4 (X3/15 - 16)'(i kapatin

Otom DUSUk Otomatik degisim Altasil degerli sensor etkin

Otom YUksek Otomatik degisim En yiiksek asil degerli sensor etkin

Sens.1 - Sens.2

Bagli sensorlerin farki gercek
degerdir

Sensdr tlrd ve giris terminalini secer.

P415 SENSOR TIPI

& 4-20 mA

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Mumkin olan ayarlar su sekildedir:
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Tablo 14: Sensor tiirt ve giris terminali segimi

Ayar Girig Terminalleri Gergek deger
¢ analog | 4-20mA e X1/2: Verilen giris terminaline bagl olan
e analog | 0-20mA SensOr 1 akim sinyali tarafindan belirlenir.
e X1/5:
SensOr 2
analog U 0-10V o X1/2: Verilen girig terminaline bagli olan
SensOr 1 voltaj sinyalinden belirlenir.
e X1/5:
SensOr 2

P420 SENSOR ARALIGI G

Bagli sensériin son aralik degerini (20 mA veya 10 V) ayarlar.

P420 SENSOR ARALIGI

Gergek deger
Ust isl.

Sol isl.

& 20mA - 10,00bar

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

Ozellikle, son aralik degeri (20mA veya 10V) sensér araliginin %100'ine (yani, 0,4 bar
diferansiyel basing senséri icin, 20 mA=0,4 bar) esit olmalidir.

Sensor sinyaline dayali olan Gergek Degeri belirlemek icin matematiksel islevi (egri)

P425 SENSOR EGRISI
ayarlar.
P425 SENSOR EGRISI
& Cizgisel
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Mumkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar

Uygulama

Cizgisel

e Basing kontrolii

e Diferansiyel Basing kontrolii

e Seviye

e Sicaklik

Akis kontrolii (endiiktif veya mekanik)

karesel

Akis kontrolii (diferansiyel basing sensorlii orifis
plaka kullanarak)

P430 SENS1 CALO

Bu parametre, Sensdr 1'in minimum degerini kalibre etmek igin kullanilir.
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P430 SENS1 CAL 0

7S % 0

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

P405 BOYUT BiRiMi ve P420 SENSOR ARALIGI ayarindan sonra, bu sensor igin sifir noktasi
% -10 ve % +10 arasinda ayarlanabilir.

P435 SENS1 CAL X
Bu parametre, sensér 1'in Ust aralik dederini kalibre etmek icin kullanilir.

P435 SENS1 CAL X

T % 0

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asag isl. Sag isl.

P405 BOYUT BIRIMI ve P420 SENSOR ARALIGI ayarindan sonra, iist aralik degeri % -10 ve
% +10 arasinda ayarlanabilir.

P440 SENS2 CALO
Bu parametre, Sensdr 2'in minimum degerini kalibre etmek igin kullanilir.

P440 SENS2 CAL 0
e % 0
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P405 BOYUT BIRIMi ve P420 SENSOR ARALIGI ayarindan sonra, bu sensér icin sifir noktasi
% -10 ve % +10 arasinda ayarlanabilir.

P445 SENS2 CAL X
Bu parametre, sensér 2'in Ust aralik degerini kalibre etmek icin kullanilir.

P445 SENS2 CAL X
Lo °/o 0
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P405 BOYUT BiRIMi ve P420 SENSOR ARALIGI ayarindan sonra, iist aralik degeri % -10 ve
% +10 arasinda ayarlanabilir.

8.3.9 M500 SIRA CNTR

MENU KAPSAMI

Bu alt menlide, calisan bir coklu pompa sistemi icin parametreleri yapilandirmak
mUmkindir. Bu alt meni asagidaki yazilim parametrelerini igerir:

e Gercek deger (artis, azals)

e Frekans (etkin, devre disi, diislk)

e Gecikme (etkin, degisme, devre disi)
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e Fazla deger

e Fazla deder gecikmesi

e Degisim araliklari

e Senkronize frekans limiti ve pencere

Ornek ve daha fazla bilgi igin bkz. P5000rnek: P500 ALT MENU SEKANS KNTR. (sayfa 104).

P505 GER DG ARTR G
P505 GER DG ARTR
& 0,35 bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Kaldirma degerini 0,00 - P420 SENSOR ARALIGI araliginda ayarlayin.

P510 GER DG AZAL G

P510 GER DG AZAL

& 0,15 bar

Gercek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Diisme degerini 0,00 - P420 SENSOR ARALIGlaraliginda ayarlayin.

P515 FREK. ETKIN G

Bu parametre (varsayilan deger 48,0Hz, olasi ayarlar 0,0-70,0Hz) asagidaki pompalar icin
istenilen serbest birakma frekansini ayarlar.

P515 FREK. ETKIN

o 48,0 Hz

Gercek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Sonraki pompa, bu degere ulasildiginda ve sistem basinci farkin ( PO2GEREKEN DEGER -
P510 GER DG AZAL) altina dustiglinde baglar.

P520 GECIKME ETKIN

Bu parametre yalniz kademeli réleye uygulanir!

P520 GECIKME ETKIN
o 5 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Etkin gecikme zamanini ayarlar. sabit hiz pompasi secili zamandan sonra baslar.
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P525 ANAH. GECIKTIR
Bu parametre yalniz kademeli rleye uygulanir!

P525 ANAH. GECIKTIR
e 5 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust igl. Asag isl. Sag isl.

Degisim gecikme zamanini ayarlar, bdylece tiketim degisiminin neden oldugu
tekrarlanan degisim onlenir.

P530 iPTAL FREK
Bu parametre yalniz kademeli réleye uygulanir!

P530 IPTAL FREK

o 30 Hz

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sabit hiz pompalarini kapatmak icin frekansi ayarlar. MASTER Invertdr, dnceden secili
P535IPTAL GECIKME'ten daha uzun siire bu frekansin altinda kalirsa ve sistem basinci P03
ETKIN GER DEG'ten daha ytksekse, MASTER baska bir yardimci pompayi durdurur.

P535 IPTAL GECIKME
Bu parametre yalniz kademeli réleye uygulanir!

P535 IPTAL GECIKME
e 5 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Yardimci pompayi kapatmadan énce, gecikme zamanini ayarlar.

P540 FREK DUSUR
Bu parametre yalniz kademeli réleye uygulanir!

P540 FREK DUSUR

o 42 Hz

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sistemi basing darbelerinden korumak icin kullanilir. MASTER yeni bir yardimci pompa
baglatmadan 6nce, bu frekansa diser ve (frekansa ulagildiginda) yardimci pompa
baslatilir; bu noktada MASTER Invertdr normal ¢calismasina déner.

P545 FAZLA DEGER
Bu parametre yalniz kademeli réleye uygulanir!
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P545 FAZLA DEGER

Gercek deger
Sol isl. Ust isl.

3 KAPALI

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

HYDROVAR'in parametrelerle dogru bir sekilde ifade edildigi durumda bu parametre
sistemi asir basinca karsi korur: secilen bu degere ulasilirsa, takip pompalari hemen

kapatilir.

Olasi ayarlar "Kapali" (varsayilan) veya P420SENSOR ARALIGI olur.

P550 FAZLA GECIKME

Bu parametre yalniz kademeli réleye uygulanir!

P550 FAZLA GECIKME
& 0,0 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre, asil deger P545 FAZLA DEGER limitinin asildigi takdirde yardimci pompay:

kapatmak icin gecikme zamanini ayarlar.

P555 INV DEGIS G

Bu parametre yalniz kademeli seriye ve senkronizeye uygulanir!

P555 INV DEGIS

Y 24 saat

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre dongl degisimi icin degisim araligini ayarlar: MASTER pompasinin ve

yardimci pompanin otomatik degisimini saglar.

Degisim zamanina ulasildiginda sonraki pompa MASTER olur ve sayac tekrar baslar; bu
durum tiim pompalara esit asinma ve calisma saati saglar. Degisim araligi MASTER

durmadigi strece etkindir.

Dogru ayarlarin bulunmasiyla ilgili daha fazla bilgi icin, bkz, Ornek: P500 ALT MENU

SEKANS KNTR. (sayfa 104).

P560 SNKR SINIRI G

Bu parametre yalniz kademeli senkronizasyona uygulanir!

P560 SNKR SINIRI

& 0,0 Hz

Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.
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Bu parametre frekans limitini ayarlar: frekans, bu parametre dederinin altina diserse, ilk
asit pompasi kapanir.

Dogru ayarlarin bulunmasiyla ilgili daha fazla bilgi icin, bkz, Ornek: P500 ALT MENU
SEKANS KNTR. (sayfa 104).

G

Bu parametre yalniz kademeli senkronizasyona uygulanir!

P565 SNKR SARIM

P565 SNKR SARIM
& 2,0 Hz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre frekans penceresini ayarlar: sonraki yardimci pompanin degistirilmesi igin
limit.

Dogru ayarlarin bulunmasiyla ilgili daha fazla bilgi icin, bkz, Ornek: P500 ALT MENU
SEKANS KNTR. (sayfa 104).

8.3.10 M600 HATA

MENU KAPSAMI
Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
e Minimum esik limiti
e Gecikme zamani
e Otomatik hata sifirlama

P605 MiN. ESIK
P605 MiN. ESIK
& Devre disi
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Minimum esik limitini secer: ayarli deger > 0,00 P610GECIKME ZAMANI'ye ulasmazsa,
Unite durur (hata mesaji: MIN. ESIKHATASI).

P610 GECIKME ZAMANI G

UYARI:

Minimum esik islevi pompanin baslangici sirasinda da etkindir. Bundan dolayi, gecikme
zamani, pompay! baslatmak ve sistemi doldurmak i¢in gereken zamandan daha ylksek

olmalidir.
P610 GECIKME ZAMANI
& 2 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asag isl. Sag isl.
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Minimum esik limitinin gecikme zamanini secer: su durumlarda HYDROVAR'u kapatir:

gercek deger P605'in altina duserse veya dislk su korumasi (X1/16-17 terminallerinde)
actk kalirsa.MIN. ESIK

P615 HATA SIFIRLA G

P615 HATA SIFIRLA

o]

Gergek deger
Ust isl.

Sol igl.

ACIK

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

Hatalarin otomatik sifirlanmasini secer; manuel sifirlama secilirse, X1/18-19 terminaline
harici ACIK/KAPALI kontaktéri ayarlayin. Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Agiklama
ACIK e Bir hata olustugunda bes kez otomatik yeniden
baglatmayi saglar
e Begsinci yeniden baslatmadan sonra iiniteyi kapatir.
e Her calisma saatinden sonra dahili sayac bir diiser.
KAPALI e Her hata ekranda gdsterilir.
o Her hata manuel olarak sifirlanmalidir.

8.3.11 M700 CIKISLAR
MENU KAPSAMI

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini igerir:
* Analogcikis 1 ve 2
e Durum rélesi 1 ve 2'nin yapilandirmasi

P705 ANALOG CIK1

P705 ANALOG CIK1

Gergek deger
Ust isl.

Sol igl.

& CikiS frekansi

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

Premium Kartta (analog ¢ikis 0 - 10 V = %0 - 100) X3/3-4 terminaline bagli olan ilk analog

cikisl secer.
P710 ANALOG CIK2

P710 ANALOG CIK2

T

Gergek deger
Ust isl.

Sol isl.

Gercgek deger

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

Premium Kartta (analog ¢ikis 4 - 20 V = %0 - 100) X3/5-6 terminaline bagl olan ikinci

analog cikisi secer.
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P715 CONF REL 1

P715 CONF REL 1

Gergek deger
Sol isl. Ust isl.

& Calisiyor

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

Durum rélesini 1 (X2/4 - 5 - 6) seger. MUmkiin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Agiklama durum = EVET ise caligtirin.
Giig HYDROVAR, giic kaynagina baglanir. |Rdle 1: X2/ 4 - 6 kapali
Cahgiyor Motor caligiyor Role 1: X2/ 4 - 6 kapali
Hatalar Hata, HYDROVAR'da gosterilir (glic ~ |Réle 1: X2/5 - 6 kapali
hatalan dahil).
Uyanlar Uyari, HYDROVAR'da gdsterilir Role 1: X2/ 5 - 6 kapali
Bekleme Pompa manuel olarak serbest Role 1: X2/ 4 - 6 kapali
birakilir ve harici serbest birakma ile
hicbir hata/uyan gdsterilmez ve
HYDROVAR calismaz.
0 P615 HATA SIFIRLA parametresi Role 1: X2/ 4 - 6 kapali
etkinlestirilirse ve bir uyan bes kez -
> Hata - > olusursa

P720 CONF REL 2

P720 CONF REL 2
ro Hatalar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Durum rélesini 2 (X2/1 - 2 - 3) seger. MUmkiin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Agiklama durum = EVET ise caligtirin.
Giig HYDROVAR, gii¢ kaynagina baglanir. |Rdle 2: X2/ 1 - 3 kapali
Cahgiyor Motor caligiyor Role 2: X2/ 1 - 3 kapali
Hatalar Hata, HYDROVAR'da gdsterilir (giic  |Rdle 2: X2/ 2 - 3 kapali
hatalan dahil).
Uyanlar Uyari, HYDROVAR'da gdsterilir Role 2: X2/ 2 - 3 kapali
Bekleme Pompa manuel olarak serbest Role 2: X2/ 1 - 3 kapali
birakilir ve harici serbest birakma ile
hicbir hata/uyan gdsterilmez ve
HYDROVAR calismaz.
0 P615 HATA SIFIRLA parametresi Role 2: X2/ 1 - 3 kapali
etkinlestirilirse ve bir uyan bes kez -
> Hata - > olusursa

8.3.12 M800 GEREKEN DGRLER
MENU KAPSAMI

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
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e Gereken degerin yapilandiriimasi

e Gereken degerler arasinda gegis yapma

e Aktlator modu icin gereken frekanslar

Ornek icin bkz. Ornek: P105 AKTUATOR modu (sayfa 102).

P805 C.GER DEG 1

P810 C.GER DEG 2

P805 C.GER DEG 1

o dijital
Gergek deger
Sol isl. Ust isl.

Cikis Frek.

Asagi isl. Sag isl.

Gereken deger 1'i yapilandirir. Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar

Agiklama

Terminallere bagh (Premium Kart)

dijital

Dahili gereken deger 1 kullanilir.
Ayar icin, bkz. P02 GEREKEN DEGER
veya P820 GER DEG 1

Analog U 0-10V Gereken deger 1, voltaj sinyalinin X3/8-9
degeri tarafindan belirlenir.

Analog | 0-20mA Gereken deger 1, akim sinyalinin X3/7-8
degeri tarafindan belirlenir.

Analog | 4-20mA Gereken deger 1, akim sinyalinin X3/7-8

degeri tarafindan belirlenir.

P810 C.GER DEG 2

o]

Gergek deger
Ust isl.

Sol igl.

KAPALI

Cikis Frek.
Asagi isl.

Sag isl.

Gereken deger 2'yi yapilandirir. Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Agiklama Terminallere bagli (Premium Kart)
Kapali Gereken deger 2 kullanilmaz.
dijital Dahili gereken deger 2 kullanilir.
dijital Ayar icin, bkz. P02 GEREKEN DEGER
veya P825 GER DEG 2
Analog U 0-10V Gereken deger 2, voltaj sinyalinin X3/11-12
degeri tarafindan belirlenir.
Analog I 0-20mA Gereken deger 2, akim sinyalinin X3/10-11
degeri tarafindan belirlenir.
Analog | 4-20mA Gereken deger 2, akim sinyalinin X3/10-11

degeri tarafindan belirlenir.
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P815 YZLM GR DEG

P815 YZLM GR DEG

Gergek deger
Sol isl. Ust isl.

& Ayar deGeri 1

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

Gereken deger 1 ve 2 arasindaki degisimi yapilandirin. Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

P820 GER DEG 1

P825 GER DEG 2

Ayar Degistirme olasiliklan Eylem
Ayar deGeri 1 No Yalnizca gereken deger 1 etkindir
Ayar deGeri 2 No Yalnizca gereken deger 2 etkindir
Dij1 DeGiStir Manuel Dijital giris 1 (X1/14-15)' kapatin
Dij2 DeGiStir Manuel Premium Kart zerinde, dijital girig
2'yi (X3/1-2) kapatin
P820 GER DEG 1
3 XX.X bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Cubukta dijital gereken deger 1'i ayarlar (olasi ayar 0,0 - P420 SENSOR ARALIGI).
Asagidakiler uygulanirsa, deger tim calisma modlarinda (Aktliatér modu harig) etkinlesir.
e P805 C.GER DEG 1, dijital olarak ayarlanir.
e P815YZLM GR DEG, Ayar deGeri 1 ayar noktasina ayarlanir veya GEREKEN DEGER 1
dijital giris (agik) ile secilir.

Akim gereken degeri etkinse, P02 GEREKEN DEGER 6nceden secili gereken degerin
Uzerine yazabilir.

P825 GER DEG 2
o) XX.X bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Cubukta dijital gereken deger 2'yi ayarlar (olasi ayar 0,0 - P420 SENSOR ARALIGI).
Asagidakiler uygulanirsa, deger tim calisma modlarinda (Aktlatér modu harig) etkinlesir.
e P810 C.GER DEG 2, dijital olarak ayarlanir.
e P815YZLM GR DEG, Ayar deGeri 1 ayar noktasina ayarlanir veya GEREKEN DEGER 2
dijital giris (acik) ile secilir.

Akim gereken degeri etkinse, P02 GEREKEN DEGER 6nceden secili gereken degerin
Uzerine yazabilir.
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P830 CALIS FRK1

P830 CALIS FRK1
& 0,0 Hz
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Aktlatdr modu icin gereken deger 1'i ayarlayin (olasi ayar 0,0 Hz - P245MAKS. FREK).
Asagidakiler uygulanirsa, secili frekans yalnizca Aktiatér modunda etkinlesir:
e P805 C.GER DEG 1, dijital olarak ayarlanir.
e P815YZLM GR DEG, Ayar deGeri 1 ayar noktasina ayarlanir veya AKTUATOR
FREKANSI 1 dijital giris (acik) ile segilir.
P835 CALIS FRK2

P835 CALIS FRK2
& 0,0 Hz
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Aktlatér modu icin gereken deger 2'yi ayarlayin (olasi ayar 0,0 Hz - P245MAKS. FREK).
Asadidakiler uygulanirsa, secili frekans yalnizca Aktliatér modunda etkinlesir:
e P810 C.GER DEG 2, dijital olarak ayarlanr.
e P815YZLM GR DEG, Ayar deGeri 2 ayar noktasina ayarlanir veya AKTUATOR
FREKANSI 2 dijital giris (kapal) ile secilir.
8.3.13 M900 OFSET

Meni kapsami

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
Ofset (giris, aralik)

Dizey (1, 2)

Ofset (X1, Y1)

Ofset (X2, Y2)

Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P2OOALT MENU OFSETI (sayfa
105).

P905 OFSET GIRIS

P905 OFSET GIRIS
& KAPALI
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Ofset girigini secer. Mimkdin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Ofset hesaplamasi

Kapali Devre disi

An.U10-10V X3/7-8-9 (Gereken Deger 1) terminallerine bagl olan
voltaj sinyalinden (0 - 10 V) hesaplanir
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P907 OFSET ARAL.

P910 DUZEY 1

Ayar Ofset hesaplamasi

An. U2 0-10V X3/10-11-12 (Gereken Deger 2) terminallerine bagli olan
voltaj sinyalinden ((0 - 10 V) hesaplanir

An. 11 0-20mA X3/7-8 (Gereken Deger 1) terminallerine bagl olan akim
sinyalinden (0 - 20 mA) hesaplanir

An. 11 4-20mA X3/7-8 (Gereken Deger 1) terminallerine bagl olan akim
sinyalinden (4 - 20 mA) hesaplanir

An. 12 0-20mA X3/10-11 (Gereken Deger 2) terminallerine bagli olan
akim sinyalinden (0 - 20 mA) hesaplanir

An. 12 4-20mA X3/10-11 (Gereken Deger 2) terminallerine bagl olan
akim sinyalinden (4 - 20 mA) hesaplanir

Gelen akim sinyali 4 mA'nin altina duserse, ekranda bir uyari mesaji goruntilenir; ancak,
ofset islevi olmadan calismaya devam eder.HYDROVAR

P907 OFSET ARAL.
& 100
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sensér araliginin temsilini ayarlayin: deger, baglh olan ofset sensériiniin maksimum
araligina baghdir. Daha yiksek ofset araligi, daha yiiksek sinyal girig ¢c6zim verir.

Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P2OOALT MENU OFSETI (sayfa

105).

P910 DUZEY 1

e
Gergek deger

Sol igl.

Ust isl.

0

Cikis Frek.

Asagi isl.

Sag isl.

Ofset islevi 1 etkinlesene kadar ilk diizeyi secer.
Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: PP2OOALT MENU OFSETI (sayfa

105).
P212 OFSET X1
P912 OFSET X1
& 0
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sabit bir nokta olan ofset sinyal degerini (X1) seger.

Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: PP2OOALT MENU OFSETI (sayfa
105).
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P913 OFSET Y1

P913 OFSET Y1
& 0,00 bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P912 OFSET X1'de maksimum izin verilen basinci ayarlayin.

Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P2OOALT MENU OFSETI (sayfa
105).

P915 DUZEY 2

P915 DUZEY 2
& 100
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Ofset iglevi 2'nin etkinlesmeye basladigi ikinci limiti secer.
Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: PP2OOALT MENU OFSETI (sayfa

105).
P917 OFSET X2
P917 OFSET X2
o 100
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Sabit bir nokta olan ofset sinyal dederini (X2) secer.
Ofset islevinin bir drnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: PP2OOALT MENU OFSETI (sayfa

105).
P918 OFSET Y2
P918 OFSET Y2
& 0,00 bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asag isl. Sag isl.

Bu akis hizinda gereken basinci ayarlayin.

Ofset islevinin bir érnegi ve daha fazla bilgi icin bkz. Ornek: P2OOALT MENU OFSETI (sayfa
105).

8.3.14 M1000 TEST CAL

Meni kapsami
Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
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e Otomatik test caligmasi

* Test calismasi frekansi

e Test calismasi hizlandirma

e Test calismasi zamani

e Test calismasi icin invertdr secme
* Manuel test calismasi

P1005 TEST CAL G

P1005 TEST CAL

&# sonrasi 100 s

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Pompanin bloklanmasini dnlemek icin (olasi ayar "Kapali" veya "100 saat sonra") son
durustan sonra pompayi tekrar baslatan otomatik test calismasini kontrol eder.

Otomatik test ¢alismasi yalnizca asagidakilerin her ikisi meydana geldiginde etkinlesir:

* HYDROVAR durdurulup ancak manuel olarak serbest birakildiginda.
e Harici ACIK/KAPALI kontagi (X1/18 - 19) kapandiginda.

P1010 TEST CL FRE G

P1010 TEST CL FRE

3 30,0 Hz

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Manuel ve otomatik test caligmasi icin frekansi ayarlar.

P1015 TEST CL HZL G

P1015 TEST CL HZL

o % 10,0

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Motor baslatma voltajini (olasi ayar %0 -25), nominal giris voltajinin ylizdesi olarak ayarlar.

P1020 TEST CL ZAM G
P1020 TEST CL ZAM
e 5 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asag isl. Sag isl.
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P1025 CIHAZ SEC

Saati test ¢alismasi igin ayarlar.

P1025 CIHAZ SEC
Fo * 1 *
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Manuel test calismasi igin invertéri seger.

P1030 TEST CL MAN

P1030 TEST CL MAN

& > 3 sn. > basin

Cikis Frek.
Asag isl.

Gergek deger

Sol igl. Ust isl.

Sag isl.

P1025 CIHAZ SEC ile secilen iinite icin bir manuel test yapar: bu islev, Basamakli role
modundaki sabit hizli pompalar icin de gecerlidir.

Bu parametre icin, dizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini

unutmayin.

8.3.15 M1100 AYARLAR

MENU KAPSAMI

P1110 FAB AYARI

Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:

e Fabrika ayarlarini yikle

e Parola2

¢ Hata bellegini temizle

e Motor saatlerini temizle
e Calisma zamanini temizle

P1110 FAB AYARI
& Avrupa
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Fabrika ayarlarini geri yikler. Mimkin olan ayarlar su sekildedir:

Ayar Ofset hesaplamasi
Avrupa Avrupa siirimleri icin fabrika ayarlanini geri yiikle.
ABD ABD siiriimleri icin fabrika ayarlarini geri yiikle.

Bu parametre igin, diizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni dederi 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini

unutmayin.
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P1120 PAROLA 2

P1125 HATAL SIL

P1130 MOT S. SIL

P1135 ISLEM SIL

P1120 PAROLA 2

o 0000

Gergek deger
Ust isl.

Cikis Frek.
Asagi isl.

Sol igl. Sag isl.

Fabrika parametrelerine erisim veren sistem parolasini girin.

Bu parametre igin, diizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

P1125 HATAL SIL

3 TUMU

Cikis Frek.
Asagi isl.

Gergek deger

Sol igl. Ust isl. Sag isl.

Kademeli Seride veya Sekronizasyonda belli (1-8) bir Gnitenin veya tim Unitelerin hata
bellegini silmek icin kullanilir.

Bu parametre icin, diizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sagd (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

P1130 MOT S. SIL

e TUMU

Cikis Frek.
Asagi isl.

Gergek deger

Sol isl. Ust igl. Sag isl.

Kademeli Seride veya Sekronizasyonda belli (1-8) bir Gnitenin veya tim Unitelerin motor
saatlerini silmek icin kullanilr.

Bu parametre icin, diizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

P1135 ISLEM SIL

& 3 sn. » basin

Cikis Frek.
Asag isl.

Gergek deger
Ust isl.

Sol igl. Sag isl.

HYDROVAR'in gli¢ kaynagina bagli kaldigi toplam slreyi depolayan calisma zamanini
temizleyin.
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Bu parametre icin, dizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

P1140 KWH SYM. SiL

P1140 KWH SYM. SiL

o TUMU

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Kademeli Seride veya Sekronizasyonda belli (1-8) bir Ginitenin veya tim Unitelerin kilowatt-
saat sayacini silmek icin kullanihr.

Bu parametre igin, diizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

8.3.16 M1200 RS-485

MENU KAPSAMI
Bu alt menl asagidaki yazilim parametrelerini icerir:
e Kullanizi arayiizi (adres, baud hizi, format)
e Dahili arayliz (pompa adresi)

Asagidaki parametreler, standart modbus-protokoli araciligiyla HYDROVAR ve harici
cihaz (6rn. PLC) arasindaki iletisim icin gereklidir. Istenilen adresler, Baud hizini ve Format'i
sistem gerekliklerine gore ayarlayin.

P1203 PROTOKOL

P1203 PROTOKOL

&# Modbus RTU

Gercek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

istenilen iletisim protokoliini ayarlayin.
Mumkin olan ayarlar su sekildedir:

e Devre disi

Modbus RTU

Modbus ASCII

BACNet MS/TP

P1205 ADRES

P1205 ADRES

el 1
Gercek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Kullanicr arayuzi icin istenilen adresi (olasi ayar 1 - 247) ayarlar.
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P1210 BAUD Hizl

P1210 BAUD HiZl
& 9600
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Kullanicr araytizi icin BAUD HIZI ayarlayin.
Mimkan olan ayarlar su sekildedir:
e 1200

e 2400

e 4800

e 9600

e 14400

e 19200

* 38400

e 57600

e 76800

e 115200

P1215 FORMAT

P1215 FORMAT

& 8,N, 1

Gercek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

P1203 PROTOKOL degerine bagli olarak iletisim portu icin veri FORMAT'ini ayarlayin.
Mimkin olan ayarlar su sekildedir:
e 8, E 1

1

]
N NN N o
Z2Z20mMmz2zZ20

I (G TN

= N =

P1220 POMPA ADR

P1220 POMPA ADR
e 1
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Her invertor igin bir adres secer.
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P1221 BACNET CHZ. Kimlik

P1221 BACNET DEV. ID

o 84001

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bacnet cihazi Nesne Kimligini ayarlar

P1225 SSID NUMBER

P1225 SSID NUMBER

& 01234567

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre kablosuz modil HYDROVAR'e monte edildiginde Uretilen Wi-Fi aginin
tanimlama numarasini gosterir.

Ozellikle 8 karakterli bir kelime ile ifade edilen parametrenin degeri P1225 oldugunda ag
ismi "hydrovar__P1225__" olur.

Ornegin: P1225 = a1b2c3d4 ise, wifi ag adi = "hydrovaralb2c3d4"
P1226 SEC.KEY NO

P1226 SEC.KEY NO

& 01234567

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre kablosuz modil HYDROVAR'a monte edildiginde uretilen Wi-Fi aginin
guvenlik anahtari numarasini gosterir.

Ozellikle 8 karakterli bir kelime ile ifade edilen parametrenin degeri P1226 oldugunda ag
ismi "xylem__P1226__" olur.

Ornegin: P1226 = b5c6d7e8 ise, giivenlik anahtari numarasi = "xylemb5c6d7e8"

8.3.17 M1300 BASLATMA

MENU KAPSAMI
Bu alt menl, HYDROVAR'in hizli baslangici igin gerekli olan her seyi icerir:
e Language (Dil)
* Motor Yapilandirmasi (Gig, Voltaj, ...)
e Tek/Coklu Pompa yapilandirmasi
e Gereken Deger
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P1301 DIL
P1301 DiL
o) TURKCE
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre ekran dilini secer.

P1302 NOM.MOTOR GUCU

P1302 NOM.MOTOR GUCU

e 1,5 kW

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre, motor tabelasinda belirtildigi gibi HYDROVAR ile eglenmis motorun
nominal glicini ayarlar. Olasi ayarlar i¢in bkz. P265 NOM.MOTOR GUCU (sayfa 63)

P1303 NOM. MTR VOLT

P1303 NOM. MTR VOLT

o) 230V

Gergek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Secilen motor baglantisina gére motor plakasinda belirtilen

* motor nominal voltajini ayarlar
e HYDROVAR'in ¢ikis voltaji

Olasi ayarlar igin bkz. P266 NOM. MTR VOLT (sayfa 63)
P1304 PRE-SET MTR?

P1304 PRE-SET MTR?

3 EVET

Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

"Yes"u secerek, kullanici Lowara IE3 ylzeyi 2-kutuplu motor 50Hz (Motor Filtresiz)
kullanimini belirtir: bu durumda, motorun elektrik parametreleri HYDROVAR igin
mevcuttur, bundan dolayi baslatma prosidiri P1308 STC MTR KORU'e gecer.

"HAYIR"I secerek, kullanici diger motoru kullanimini belirtir: bu durumda motorun elektrik
parametreleri HYDROVAR'e ayarlanmali, bundan dolayi baglatma prosediri bir sonraki
adima (P1305 NOM. MTR AKIMI geger.

92 HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



8 Programlama

P1305 NOM. MTR AKIMI

P1305 NOM. MTR AKIMI

& 7,5 A
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Secilen motora gére motor plakasinda belirtilen

® motor nominal voltajini ayarlar
e HYDROVAR'in ¢ikis voltaji

P1306 NOM. MTR HiZI

P1306 NOM. MTR HIZI

& 3000 rpm
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagdi isl. Sag isl.

Motor plakasinda belirtildigi gibi motor nominal hizini ayarlar.

P1307 AMPI
P1307 AMPI
o Tam
Gercek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre, Otomatik Motor Parametresi Tanimlamasini etkinlestirir; olasi ayarlar
"Kapah" (AMPI etkin degil), "Dolu" veya "Azaltilmis" (gercgeklestirilecek prosedir yalnizca
LC filtreleri motor kablosuna uygulandidi durumda).

Bu parametre icin, dizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini
unutmayin.

Daha fazla bilgi icin bkz. P275 AMPI (sayfa 65)
P1308 STC MTR KORU

P1308 STC MTR KORU

& STC Tetikleme
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre motorun asiri isinmasina karsi koruma teknigini ayarlar; olasi ayarlar
"Termistor tetiklemesi" veya "STC tetiklemesi" (varsayilan).
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P1309 MOD
P1309 MOD
& Regulator
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre Unitenin ayarlanacadi calisma modunu secer.
Olasi ayarlar icin bkz. P105 MOD (sayfa 55)

P1310 POMPA ADR

P1310 POMPA ADR
3 1
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre her HYDROVAR icin bir adres (1-8) secer. Birkag MASTER invertdr, dahili
RS-485 baglantisi (Kademeli seri modunda maksimum sekiz) ile baglanirsa, agsagidakiler

uygulanmalidir:

e Her HYDROVAR'nin, bireysel bir pompa adresine (1-8) ihtiyaci vardir
e Her adres yalnizca bir kere kullanilir.

P1311 CONTROL MODE

P1311 CONTROL MODE

£ Sabit

Gergek deger
Sol isl. Ust isl.

Cikis Frek.
Asagi isl. Sag isl.

Bu parametre icin, dizenleme moduna girdiginde (verilen digmeye basilarak),
kullanicinin yeni degeri 3 saniye boyunca sag (») digmesine basarak onaylayabilecegini

unutmayin.

Bu parametre pompa sistemi (tek ve coklu pompa) icin basing kontrol modunu ayarlar:
ayara ("Sabit" veya "Diferansiyel") bagli olarak baska bir parametre takimi otomatik olarak

yapilandirilir.

P1311 CONTROL MODE ne zaman yeni bir deder belirlerse, asagidaki tablodaki her
parametre, dnceki farkli ayarlar géz énline alinmaksizin kendi belirli degerinin tzerine

yazilr.
P1311 = Sabit P1311 = Diferansiyel
P225 RAMPA 3 70 sn. 90 sn.
P230 RAMPA 4 70 sn. 90 sn.
P250 MiN.FREK. 20 Hz 25 Hz
P255 YAPL.FMIN f->0 f-> fmin
P260 FMIN ZAMANI 0sn. 3sn.
P315 HISTEREZIS %80 %90
P410YAPIL. SENSORU SensOr 1 Sens.1 - Sens.2
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P1312 BOYUT BIiRiMi

Sistem icin dl¢iim Unitesini seger.

P1312 BOYUT BIRIMi
o bar
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust igl. Asag isl. Sag isl.

Daha fazla bilgi icin bkz. P405 BOYUT BIRIMI (sayfa 71)
P1313 START-UP OK?

P1313 START-UP OK?
& No
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.

Uygulama ¢oklu pompaysa, ilk [N-1] pompasi icin baglatma proseduri Evet secildiginde
durur.

Uygulama tek pompaysa veya Coklu pompanin son pompasiysa, Hayir'i segin.
P1314 SENSOR ARALIGI

P1314 SENSOR ARALIGI

# 20mA -10,00bar

Gercek deger Cikis Frek.

Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Bagli sensoriin son aralik degerini (20 mA veya 10 V) ayarlar. Ozellikle, son aralik degeri
(20 mA veya 10 V) sensor araliginin %100'ine (yani, 0,4 bar diferansiyel basing senséri
icin, 20 mA=0,4 bar) esit olmalidir.

P1315 GEREKEN DEGER

P1315 GEREKEN DEGER

o XXXXX bar

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Daha fazla bilgi icin bkz. P02 GEREKEN DEGER (sayfa 46)
P1316 BASL. DEGERI

P1316 BASL. DEGERI
& %100
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust igl. Asagi isl. Sag isl.
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Bagli sensoriin son aralik degerini (20 mA veya 10 V) ayarlar. Ozellikle son aralik. Bu
parametre pompa durduktan sonra baslangi¢ degerini gereken degerin (P1314 GEREKEN
DEGER) yiizdesi (%(0-100) cinsinden tanimlar.

P1315 GEREKEN DEGER karsilanir ve daha fazla tiiketim olmazsa, pompa durur. Basing
P04 BASL. DEGERI'in altina distiigiinde pompa tekrar baslar. Deger %100, bu
parametreyi etkisiz hale getirir (%100=kapali)!

P1317 MIN. ESIK

P1317 MiN. ESIK

& Devre disi
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust igl. Asag isl. Sag isl.

Minimum esik limitini secer: ayarli deger > 0,00 P131 7GECIKME ZAMANI'ye ulasmazsa,
Unite durur (hata mesaji: MIN. ESIK HATASI).

P1318 GECIKME ZAMANI

P1318 GECIKME ZAMANI
3 2 sn.
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Minimum esik limitinin gecikme zamanini seger: su durumlarda HYDROVAR'u kapatir:
gercek deder P1317 MIN. ESIK'in altina diserse veya distk su korumasi (X1/16-17
terminallerinde) acik kalirsa.

P1319 TARIH

P1319 TARIH

o]

XX.XX.20XX

Gergek deger

Cikis Frek.

Sol igl.

Ust isl.

Asagi isl.

Sag isl.

Bu parametre kullanilarak gecerli tarih ayarlanabilir.

P1320 SAAT

P1320 SAAT

T

SS.DD

Sol igl.

Gergek deger
Ust isl.

Cikis Frek.

Asag isl.

Sag isl.

Bu parametre kullanilarak gecerli zaman ayarlanabilir.

96

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu



8 Programlama

P1321 OTOM-BASLAT

P1321 OTOM-BASLAT

3 ACIK

Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

OTOM-BASLAT = ACIK'sa, gug kesilmesinin ardindan tekrar baglandiktan sonra,
HYDROVAR otomatik olarak (istege bagl olarak) baslar.

P1322 START-UP OK?

P1322 START-UP OK?
& No
Gergek deger Cikis Frek.
Sol isl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Kullanici "EVET"i segerek tim uygulamayi yapilandirdiysa, HYDROVAR her acilista
baslatma mendisini agmayacak.

Sonraki acilista "HAYIR" secilerek, HYDROVAR, kullaniciya baglatma prosedirind acgar.

P1323 ADRES
P1323 ADRES
& 1
Gergek deger Cikis Frek.
Sol igl. Ust isl. Asagi isl. Sag isl.

Kullanicr arayizii icin istenilen adresi (olasi ayar 1 - 247) ayarlar.
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9 Bakim

9.1 Genel

Elektrik Tehlikesi:

Herhangi bir servis veya bakimdan dnce sistemin glic kaynagini kesin ve sistemde veya
birimde calismaya baslamadan dnce en az 5 dakika bekleyin (Orta devredeki kapasitorler,
dahili bosaltma direncleri ile bosaltilir).

Birim herhangi bir 6zel bakim gerektirmez.

Kontrol listesi

Sodutma fani ve havalandirmalarda toz olmadigindan emin olun.

Ortam sicakliginin birimin sinirlarina gére dogu oldugundan emin olun.

Yetkili personelin birimin tim degisikliklerini yaptigindan emin olun.

Birimde herhangi bir islem yapmadan 6nce birimin gl¢ kaynagiyla baglantisinin
kesildiginden emin olun. Her zaman pompa ve motor talimatlarina uyun.

Daha fazla bilgi icin, yerel dagitimciyla iletisime gecin.

9.2 Hata kodlarini kontrol edin

P26 - P30 parametrelerindeki hata kodlarini dizenli araliklarla kontrol edin.
Parametreler hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. P26 ila P30: HATA bellek (sayfa 51)
Hata kodlari hakkinda ayrintili bilgi icin, bkz. Uyarilar ve hatalar (sayfa 99)

9.3 islev ve parametreleri kontrol edin

Hidrolik sistem degistirilirse, bu proseddri izleyin.
1. Tim islev ve parametrelerin dogru oldugundan emin olun.
2. Gerekirse islev ve parametreleri ayarlayin.
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Onlem

UYARI:

e Herhangi bir kurulum veya bakim yapmadan 6nce birimin gii¢ kaynagiyla baglantisini
mutlaka kesin.

Uyarilar ve hatalar

e Uyarilar ve hatalar ekranda ve/ya kirmizi LED'de g&sterilir.

® Bir uyan aktif oldugunda ve nedeni 20 saniye i¢inde onarilmadiginda, hata
gorintilenir ve birim durur. Bazi uyarilar icin, birim hata tirline bagl olarak calismaya
devam eder.

® Bir hata aktifken, bagli olan motor hemen durur. Hata belirdiginde tiim hatalar diiz bir
metinde gorintilenir ve tarih ile saat dahil olmak Gizere hatta bellegine kaydedilir.

* Olusan bir hatayr otomatik olarak bes kez sifirlamak igin otomatik hata-sifirlama
P600ALT MENU HATALARI'nda etkinlestirilebilir. Bu islevle ilgili daha fazla bilgi icin
bkz. P615 HATA SIFIRLAMA.

e TUm hata sinyalleri ve uyarilar yapilandirmaya bagl olarak X2/1-3 veya X2/4-6
terminallerinde iki durum rélesi araciligiyla gosterilebilir. Daha fazla bilgi icin. bkz.
P715 YAPL. ROL. 1 ve P720 YAPL. ROL. 2.

Hatalar otomatik olarak (P615 HATA SIFIRLAMA parametresindeki ayara baglh olarak) veya
manuel olarak asagidaki sekillerde sifirlanabilir:

e Glc kaynagini 60 saniyeden fazla devre digi birakin.
e <« ve P 5gelerine es zamanli olarak 5 saniye basin.
e Harici ACIK/KAPALI (X1/18-19) 6gesini agin ve kapatin.

10.1 Gosterilen hata mesaji yok

Hata Sebep Coziim

Gli¢ anzasindan sonra P08 OTOMATIK BASLATMA parametresi | P08 OTOMATIK BASLATMA parametresini
OTOMATIK BASLATMA yok. | KAPALI olarak ayarlanir. kontrol edin.

Sistem basinci istikrarli Basing BASLANGIG DEGERI veya REG.'den | P04 BASLANGIC DEGERI ve/veya P320
degil. yiiksek. MOD, Ters olarak degistirildi. REG. parametresini kontrol edin. MOD.

10.2 Gosterilen hata mesaiji

Hata Sebep Coziim

ASIRI AKIM | Giig sinirt agildi - cok yiiksek |Asagidakileri kontrol edin:

HATA 11 motor akimi (hizl artis e Birimin baglanti terminalleri
algiland).

* Motor ve motor kablosunun baglanti terminalleri
* Motor sargisi
Tiim baglantilarin, kablolarin ve sargilanin iyi durumda oldugundan

emin olduktan sonra giicii 60 saniyeden fazla devre digi birakarak
hatay sifirlayin.

Otomatik hata-sifirlama, bu sorun icin kullanilamaz, bu yiizden hatayi sifirlamak igin glic
kaynagi 60 saniyeden uzun bir stire kesilmelidir.
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Hata Sebep Asagidakileri kontrol edin:
ASIRI YUK Glgsinin agildi - motor akimi | e P215/P220 RAMP 1/RAMP 2 parametresi ¢ok mu
HATA 12 qok yiiksek (diigiik artig kisa ve P265 BOOST ¢ok mu diisiik?

algiland). e Kablolar ve baglanti calisiyor mu?

e Pompa engellenmis mi?

* Motor calismadan dnce yanlis yone dontiyor mu (tek
yonlii valf anzasi)? Izin verilmeyen calisma noktasi
veya P245 MAKS. FREK. cok yiksek, ayni zamanda
P265ARTIRMA degerini kontrol edin.

ASIRI VOLTAJ Frekans cok yiiksek. e P220 RAMP 2 parametresi cok mu hizli?
HATA 13  Glic kaynagr cok mu yiiksek?
e \Voltaj tepe degerleri cok mu yiiksek?
Hata glic veya voltajla ilgiliyse, hat filtreleri, hat
endiiktdrleri veya RC elemanlari sorunu ¢6zmek icin
kurulabilir.
CEVIR ASIRI Birim icindeki sicaklik cok e Birim uygun bir sekilde so§udu mu?
ISINMA yiksek. e Motor havalandirmalar kirlendi mi?
HATA 14 e Ortam sicakhgi cok mu yiksek?
TERMO MOT/CKS |PTC sensorii serbest birakma | ® Herhangi bir harici koruyucu cihaz bagh degilse
HATA 15 sicakligina ulastr. X1/PTC 6gesini kapatin..

e Daha ayrintili bilgi icin bkz Motor sensér
baglantisi (sayfa 35)..

FAZ KAYBI Gii¢ kaynaginin bir fazi * Giic kaynaginda ok fazla yik var
HATA 16 calismiyor. e Faz hatasi giriste meydana gelirse.

e Devre kesiciler

e Giris terminallerindeki noktalar gdrsel olarak kontrol
edin.

YETERSIZ VOLTAI |Voltaj cok yiiksek. e Kaynak voltaji cok mu diigtik?

* Giriste faz anzasi var mi?

® Fazlararasinda bir asimetri var mi?

ILTS KAYBOLDU  |Giig birimi ve kontrol karti Kontrol karti ve giic birimi arasindaki iletigim diizgiin
arasindaki iletisim diizgiin -~ |m@?
degil.

SU EKSIKLIGI Diisiik su sensorti baglantisi, | ® Gelen basing ve minimum su seviyesi ok disiik

HATA 21 X3/11-12 terminalleri, agild. olarak ayarlidir, ayarlan degistirin. _
Sensoryalmz;a pompa e Hata kisa bir siireligine olustu P610 GECIKME
calisirken etkinlesir. ZAMANI parametresini ayarlayim.

Sensor kuIIan|Im|1yorsa, X3/11-12 terminalleri
kdprilenmelidir.

DK. ESIK HATA 22 |P605 MiN. ESiK e Artirici birim, P610 GECIKME ZAMANI parametresini
parametresinin tanimlanan ayarlayin.
degeri 6gesine, Gnceden e Bos sistemde beg yeniden baslatmay etkinlegtirmek
secilen P610 GECIKME icin P615 HATA SIFIRLAMA parametresini ACIK olarak
ZAMANI siiresince ayarlayin.
erisilemedi.

HATA SENSORU 1, |X3/2 terminalleri tizerindeki | ® Basing transdiiserinden gelen Gergek deger hatal.

ETK. DEG. SENSOR |sensér sinyali, aktif bir e Baglanti hatali.

1 sensoriin iletmesi gereken4 | o Sensr veya kablolar hatall.

HATA 23 mA'dan daha az « P400 ALTMEN{ SENSOR{'ndeki sensbrlerin

yapilandirmasini kontrol edin.

1

X3/11-12 terminalleri kapandiginda birim sifirlanir.
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Hata

Sebep

Asagidakileri kontrol edin:

HATA SENSORU 2,
ETK. DEG. SENSOR
2

HATA 24

X3/4 terminalleri Gizerindeki
sensor sinyali, aktif bir
sensoriin iletmesi gereken 4
mA'dan daha az.

e Basing transdiiserinden gelen Gercek deger hatalr.

Baglanti hatali.
Sensor veya kablolar hatall.

P400 ALT MENU SENSORU'ndeki sensorlerin
yapilandirmasini kontrol edin.

AYAR NOKTASI 1

Gereken degerin akim sinyali

X3/17-18 terminallerindeki harici analog sinyal

I<4mA, AYAR girisi etkin, ancak 4-20mA | o P800 ALT MENU GEREKEN DEGERLER 6{jesinde
NOKTASI 1 I <4 mA |arasinda sinyal bagh degil. gereken degerlerin yapilandinlmasi

HATA 25

AYAR NOKTASI 2 |Gereken degerin akim sinyali | ® X3/22-23 terminallerindeki harici analog sinyal
I<4mA, AYAR girisi etkin, ancak 4-20mA | o P800 ALT MENU GEREKEN DEGERLER &{jesinde
NOKTASI 2 I <4 mA |arasinda sinyal bagh degil. gereken degerlerin yap||and|r||mas|

HATA 26

10.3 Dahili hata, ekranda veya kirmizi LED ACIK

Hatalar sifirlamak icin, glic kaynagi 60 saniyeden uzun kesilemez. Hata mesajlari ekranda

gosterilmeye devam ediyorsa, yerel dagitimcinizla iletisime gecin ve hatanin detayli bir

actklamasini isteyin.

Hata Sebep Cozlim
HATA 1 EEPROM-HATASI, veri blogu | Birimi sifirla. Hata mesaji tekrar ederse kontrol kartini degistirin.
anzasl
HATA 4 Diigme hatas, 6rnegin bir Diigmeleri kontrol edin ve iyi durumda olduklarindan emin olun.
sikigik anahtar Diigme anizaliysa, ekran kartini degistirin.
HATA 5 EPROM-HATASI, sa§lama Birimi sifirla. Hata mesaji tekrar ederse kontrol kartini degistirin.
hatasi
HATA 6 Program hatasi: Zamanlayici | Birimi sifirla. Hata mesaji tekrar ederse kontrol kartini degistirin.
hatasi
HATA 7 Program hatas!: islemci atim | Birimi sifirla. Hata mesaji tekrar ederse kontrol kartini degistirin.
hatasl
KOD HATASI |Kod hatasi: gecersizislemci  |Asagidakiler kontrol edin ve sunlardan emin olun:
komutu e Kablolanin kurulumu, ekran baglantisi ve olasi dengeleme
dogru.
e Topraklama dogru bir sekilde kurulu.
e Sinyal yeterince glicld, degilse, sinyali artirmak icin ek ferrit
indaktanslar takin.
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11.1 Ornek: P105 AKTUATOR modu

Grafik
f [Hz] 113 2/3 3/3
N OFF ON
.4 fmax
« 2.7
o> .‘-‘,'t“":«
Lt
R .
- ﬂ-‘_‘:«“ (0255)f->fmin « « « «
%
e (0255)f->0 m.m.m
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........ ERERERI SERTETS "‘,'ﬂ“ fmin
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Cd

0Vdc L 10Vdc
OmA 1 20mA
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Konum numaralar

1. Tek aralk * (fmin. / fmaks) + sifir noktasi
2. Kontrol aralig

11.2 Ornek: P200 Rampa Ayarlari
Grafik

H [bar]

A

Konum numaralar

1. P02 GEREKEN DEG.
2. P315 HISTEREZIS % / P310 PENCERE.
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No o hw

Aciklama

P310 PENCERE % / P02 GEREKEN DEG..
P260 FMIN ZAMANIFMIN ZAMANI

P250 MIN.FREK.

GerCek deGer

CikiS frekansi

RA:RAMPA FMIN A

RD: RAMPA FMIN D

R1: RAMP 1 - hizli rampa hizl artig
R2: RAMP 2 - hizli rampa hizli azalig
R3: RAMP 3 - hizli rampa yavas artis
R4: RAMP 4 - hizli rampa yavas azalis

Rampa ayarlarini yapin

Yukarida bulunan rampalari ayarlamak icin, M200KONF INVERTERI (sayfa 57)'de ayri
bélimlere bakin.

11.3 Ornek: P330 KALDIRMA MIKTARI

Kaldirma miktarini ayarlamak igin bu talimatlari izleyin.

1.

Ayar basincini girin.
Bkz P02 GEREKEN DEGER (sayfa 46).

Sistemdeki tiim valfleri kapatin ve gosterilen frekansi okumak icin HYDROVAR® |
baslatin.

Sifir talebinde ayar basincinin frekansini bulmak igin bagka bir yol P305 ITEM modunu
kullanmaktir. Daha fazla bilgi i¢in bkz. P305 ITEM (sayfa 69).

P325 FRK 'ta frekans degerini (sifir talebinde ayar basinci) ayarlayin. KALDIRMA.
Daha fazla bilgi icin bkz. P325 FREKA KALD (sayfa 70).

Sistemdeki siirtiinme kayiplarini telafi etmek icin P330 KALDIRMA MIKTARI (ayar
basincinda % artig)'ni ayarlayin.

Ornegin: basinci ayarla = 4 bar, kaldirma miktari: a) %0 (= 4 bar, kaldirma yok), b)
%100 (= 8 bar), c) %200 (=12 bar)

Daha fazla bilgi icin bkz. P330 KALD MIK (sayfa 71). Bu, ayar basincinin %'si olarak
ayarlanir.
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Grafik

Konum numaralan
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1. Sifir talebindeki basing (tiim valfler kapali).
2. Sirtinme kaybini telafi etmek igin basing arti kaldirma miktar.

11.4 Ornek: P500 ALT MENU SEKANS KNTR.
Grafik

Sekans merkez degeri icin hesaplama islemi

1. Ug pompasi P515 FRK. ETKINLESTIR'e ulasti.

2. Asil deger 1-yardim pompasinin kesme degerine duser. 1-yardim pompasi otomatik
olarak acilir. (Kesme degeri = P02 GEREKEN DEG. - P510 ASL. DEG.AZL.)

3. Yeni bir gereken deger, P03 ETK. GRK. DEG baslangictan sonra hesaplanir. P03 ETK.
GRK. DEG. = P02 GEREKEN DEG. - P510 ASL. DEG. AZL. + P505 ASL. DEG. ART.

Coklu pompa uygulamalari icin yeni gereken degerin hesaplamalari
k.... aktif pompalarin (k > 1) sayisi
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P = Peet + (k-1) * (P505 ASL. DEG. ART. - P510 ASL. DEG. AZL.)

e P505 ASL. DEG. ART. = P510 ASL. DEG. AZL. — Sabit basing, ka¢c pompanin calistigina
bagl.

e P505 ASL. DEG. ART. > P510 ASL. DEG. AZL.— Basinc yardimci pompa acildiginda
artar.

e P505 ASL. DEG. ART. < P510 ASL. DEG. AZL.— Basing yardimci pompa acildiginda
duser.

Senkronize kontrol icin dogru ayari bulma

1. P62 ITEM modunda ilk pompayi baslatin.

2. Gereken deger bulunana kadar frekansi arttirin. Sifir tiketimindeki, fy frekansi kontrol
edin.

3. Senkronize sinir, fy + 2..3 Hz. ayarlayin
4. Pompa egrisi ve ayar noktasina bagdli olarak senkronize penceresini 1 veya 2 Hz arasina
ayarlayin.

11.5 Ornek: P9OOALT MENU OFSETI

Genel ayarlar
5 bar'in gereken degeriyle sabit basing sistemi.
Ayrica bir akig senséri ofset girisine baglidir.
Parametre P907 OFS.ARALIGI = 160 (akis sensériiniin maksimum araligi = 16 m3/sa).

Sistem gerekleri 1
e Sabit basing: 5 bar
e Akigorani: 5-12 m3/sa
5 m3/sa'nin altinda, 2 m3/sa akis oraninda basinci maksimum 2.5 bara kadar azaltir.
Ayarlar:
e Parametre P910 DUZEY 1 = 50 = 5 m3/sa. Ofset islevi etkin oldugunda ilk sinir.
* Parametre P912 OFSET X1 = 20 = 2 m3/sa. Gerekliliklere gore sabit nokta.

e Parametre P913 OFSET Y1 = 2,5 = 2,5 bar. Bu akis hizinda izin verilen maksimum
basing.

Sistem gerekleri 2
e Sabit basing: 5 bar
e Akisorani:5-12 m3/sa
12 m3/sa'in lizerinde 16 m3/sa maksimum akista maksimum 6,0 bar elde etmek icin
basinci sinirlamayla artirin.
Ayarlar:
e Parametre P915 DUZEY 2 = 120 = 120 m3/sa. Ofset islevi etkin oldugunda ikinci sinir.
» Parametre P917 OFSET X2 = 160 = 16 m3/sa. Gerekliliklere gére sabit nokta.
e Parametre P918 OFSET Y2 = 6 = 6 bar. Bu akis hizinda gereken basing.
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Grafik
Daha fazla bilgi icin asagidaki grafige bakin.
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11.6 Programlama akis cizelgeleri
Alt menii 0 - 40

Alt menii 0-40 Kimlik Ad Ornek menilsii
[0 HHOMEH 2 H 3 H 4 H 5 }—‘ 0 ANAMENU
A ANA SAYFA Gergek deger
2 GEREKEN DEGER 3,5 bar
L; 6 H7 H8 H9 «—{0 | |3 ETKIN GER DEG 3,5 bar
4 BASL. DEGERI Kapalr
5 DIL TURKCE
6 TARIH XX.XX.20xx
7 SAAT XXIXX
' 8 OTOM-BASLAT Kapal
20 H21 H22 H23 H24 H2s }_‘ 9 CALZAMANI XXXXX:XX
0 20 DURUM
L( 21 DURUM BiRiMi 00000000
26 | 27 H 28 | 29 H 30 | 22 CIHAZ SEC T
_‘ 23 CIHAZ DURUMU Calisiyor
24 CIHAZ ETKIN Etkin
L@: ;@ 25 MTOR CAL. SAAT XXXXX:XX
26 1.HATA Hata Yok
27 2.HATA Hata Yok
v 28 3.HATA Hata Yok
|40 H41 H42 H43 H44 [H45 29 4.HATA Hata Yok
}_‘ 30 5.HATA Hata Yok
23 TKZ\,:‘I;I SAYACI kWh
41 URETIM TARIHI XX.XX.20xx
42 INV SEC *11
43 SICAKLIK INVER X: <xx % <xx C
44 AKIM INVER % x: XX
45 VOLTAJ INVER x: xxx V
46 CIKIS FREK X: Xx.x Hz
47 DIK INVERTER X2 XX
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Alt meni 60 - 300

Alt menii 60 - 300 Kimlik Ad Ornek meniisii
60 H 61 H 62 |«>{ 60 | 60 AYARLAR
) 61 PAROLA 0000
62 ITEM xx.x Hz
v 3,5 bar
[ 100 H 105106 H 110 {115 H 120 H 125 |«>{ 100 | [100 TEMEL AYARLAR
0 105 MOD Regiilator
106 POMPA ADR 1
110 PAROLA AYAR 0066
115 ISLEV KILIT KAPALI
120 EKRAN KONTR %75
| 125 EKR PARLAKL %100
1200 |1 202 205 | 210 }{215 | 220 | 225 |-| 200 KONF INVERTERI
0 202 YAZILIM HVV01.4
|4 230 H 235 | 240 1245 H 250 | 255 h 205 MAKS. BIRIM 6
210 INVERTER Tiimil
I{ 260 H 261 H 262 H265 H 266 | 267 h TE ANPAT o
|4 268 | 269 | 270 {275 | 280 | 281 h 220 RAMPA 2 4sn.
225 RAMPA 3 70sn.
|—| 2821283 290] [ 2911|295 H 296 |«>{200 | [339 RAMPA 4 70sn.
235 RAMP FMIN A 2,0 saniye
240 RAMP FMIN D 2,0 saniye
245 MAKS. FREK 50 Hz
250 MIN. FREK 20 Hz
255 KONF FMIN £>0
260 FMIN ZAMANI 0sn.
261 SKIPFRQ CTR 20,0 Hz
262 SKIPFRQ RNG 0,0 Hz
265 NOM.MOTOR GUCU 1,5 kw
266 NOM. MTR VOLT 230V
267 NOM. MTR FRK 50,0 Hz
268 NOM. MTR AKIMI 75A
269 NOM. MTR HizI 3000 rpm
270 MTR KUTUPLARI 2
275 AMPI Tam
280 MANEVR KONT HVC
281 YUKSELT %5
282 TEPE FREK. 50,0 Hz
283 YZL FRE SEC 10 kHz
290 STC MTR KORU STC Tetikleme
291 STC MTR TERMAL %77
295 AKIM SINIRI FO Kapalr
| 296 AKIM SINIRI AY %110
1300 1305 310 {315 {320 |1 325 {330 [«>300] |300 DUZENLEME
305 ITEM 0,0 Hz
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Alt menii 60 - 300 Kimlik Ad Ornek mendisii
310 PENCERE %10
315 GECIKME % 80
320 DUZENLMODU normal
325 FREKA KALD 30,0 Hz
330 KALD MIK %0,0
Alt menii 400 - 500
Alt menii 400 - 500 Kimlik Ad Ornek mendisii
|4oo|—|405|-|410|-|415|-|420|-|425|—|430|-| 400 SENSOR
A 405 BOYUT BiRiMi bar
|—{435 H 440 H 445]<>{400] [410 YAPIL. SENSORU SensOr 1
415 SENSORTIPI analog | 4-20mA
420 SENSOR ARALIGI 10,00 bar
425 SENSOR EGRISI cizgisel
430 SENS1 CALO %0 = x.xx bar
435 SENS1 CALX %0 = xx.xx bar
440 SENS2 CALO %0 = xx.xx bar
v 445 SENS2 CALX %0 = xx.xx bar
1500 H 505 H510 H515H520|—|525|—|530|-| 500 SIRACNTR
L| 505 GER DG ARTR 0,35 bar
535 | 540 H 545 H{550 H 555 H 560 0 GER DG AZAL 015 b
565 |[<>{500] |515 FREK. ETKIN 48 Hz
520 GECIKME ETKIN 5sn.
525 ANAH. GECIKTIR 2sn.
530 IPTAL FREK 30,0 Hz
535 IPTAL GECIKME 5sn.
540 FREK DUSUR 42,0 Hz
545 FAZLA DEGER Devre digi
550 FAZLA GECIKME 0,0'sn.
555 INV DEGIS 24 saat
560 SNKR SINIRI 0,0 Hz
565 SNKR SARIM 2,0 Hz
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Alt meni 600 - 1200

Alt menii 600 - 1200 Kimlik Ad Ornek meniisii
[600 {605 H 610 H 615 J«——>[600 ] |0 HATA
A 605 MIN. ESIK Devre digi
610 GECIKME ZAMANI 2sn.
v 615 HATA SIFIRLA Ack
| 700 H 705 H 710 |H 715 |H 720 }«——>{ 700 | {700 CIKISLAR
705 ANALOG CIK1 CikiS frekansi
710 ANALOG CIK2 GerCek deGer
715 CONF REL 1 Calisiyor
720 CONFREL2 Hatalar
| 800 H 805 H 810 H 815 H 820 H 825 }—‘ 800 GEREKEN DGRLER
1 805 C.GER DEG 1 dijital
L 810 C.GER DEG 2 Kapalr
1830 [ 835 [<>{800 | [575 YZLM GR DEG Ayar deGeri 1
820 GER DEG 1 3,5 bar
825 GER DEG 2 3,5 bar
830 CALIS FRKT 0,0 Hz
v 835 CALIS FRK2 0,0 Hz
| 9‘(30 H 905 [H 907 [H 910 H 912 [{ 913 }—‘ 900 OFSET
905 OFSET GIRIS Kapali
\_‘ 915| |917| |918|<—)| 900| 907 OFSET ARAL. 100
910 DUZEY 1 0
912 OFSETX1 0
913 OFSETY1 0,00 bar
915 DUZEY 2 100
917 OFSET X2 100
v 918 OFSETY2 0,00 bar
|1<‘)kooH1oo5H101oH1o15H1020H1025 1000 TESTCAL
1005 TEST CAL
1010 TEST CL FRE 30,0 Hz
1015 TEST CL HZL %10
1020 TEST CLZAM 5sn.
1025 CIHAZ SEC 1%
i 1030 TEST CL MAN >3 sn. > basin
|11A00H1110H1120| 1700 AVARLAR
1110 FAB AYARI Avrupa
\ 1120 PAROLA 2 0000
[1200]H 120512101215 1220}«—>[1200] [1200 RS-485
1203 PROTOKOL Modbus RTU
1205 ADRES 1
1210 BAUD HIZI 9600
1215 FORMAT RTU N81
1220 POMPA ADR 1
1221 BACNET CHZ. Kimlik 84001

110

HVL 2.015-4.220 Kurulum, Calistirma ve Bakim Kilavuzu




11 Teknik Referans

Alt meni 1300

Alt menii 1300 Kimlik Ad Ornek meniisii
[1300H1301 H1302|—|1303H1304H1305}—‘ 1300 |BASLATMA
1301 DiL TURKCE
1302 NOM.MOTOR GUCU
—|1306|—|1307H1308|—|1309|—|1310}—‘ 1303 NOM. MTR VOLT
1304 PRE-SET MTR? Yes
1305 NOM. MTR AKIMI
_|1311H1312|—|1313H1314H1315}—‘ 1306 NOM. MTR HIZI
1307 AMPI Tam
1308 STC MTR KORU STC Tetikleme
—|1316H1317|—|1318H1319H1320|—| 309 MOD Reglat
1310 POMPA ADR 1
| 1321 H13221{1323] [1300] |13 CONTROL MODE Sabit
1312 BOYUT BiRIMi bar
1313 START-UP OK? No
1314 SENSOR ARALIGI
1315 GEREKEN DEGER
1316 BASL. DEGERI %100
1317 MIN. ESiK Devre digi
1318 GECIKME ZAMANI 2 sec
1319 TARIH XX.XX.20XX
1320 SAAT $5.DD
1321 OTOM-BASLAT Ack
1322 START-UP OK? No
1323 ADRES 1
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